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Genel Bilgi
Sürücü baðlantýlarýnýn veya çalýþma parametreleri ayarlarýnýn yanlýþ yapýlmasý veya sürücünün 
motora uygun seçilmemesi durumunda doðabilecek sorunlardan üretici sorumlu deðildir.
Bu kullaným kýlavuzundaki tüm bilgilerin baský tarihinde doðru olduðuna inanýlmaktadýr. Sürekli 
geliþtirme ve iyileþtirme politikasýnýn bir sonucu olarak üretici, ürün özelliklerini ve performansýný 
veya kullaným kýlavuzunun içeriðini bilgi vermeden deðiþtrime hakkýný saklý tutar.
Tüm haklar saklýdýr. Bu kullaným kýlavuzu yayýncýnýn yazýlý izni olmadan herhangi bir nedenle veya 
biçimde, tamamen veya kýsmen, kopyalanamaz, kaydedilemez veya bilgisayar ortamýnda 
saklanamaz.

Sürücünün Yazýlým Sürümü
Bu ürüne kullanýcý arayüzü ve kontrol yazýlýmýnýn son sürümü yüklenmiþtir. Ürün baþka   
Commander SK sürücülerinin yeraldýðý yeni veya mevcut sistemde kullanýlacak ise, diðer ürünlerle 
bu ürünün yazýlýmlarý arasýnda doðabilecek farklýlýklara dikkat edilmelidir. Bu farklýlýklar ürünün farklý 
çalýþmasýna neden olabilir. Ayný durum  tamir amacý ile  Control Techniques Servis Merkezine 
yollanan ürünlerde de görülebilir.
Herhangi bir þüpheli durumda  Control Techniques Sürücü Merkezine baþvurunuz.

Çevresel Koþullar 
Control Techniques, ürünlerinin, oluþum ve imalat aþamalarýnda çevresel  etkileþimlerini en aza 
indirmek için elinden geleni yapmaktadýr. Bu baðlamda, uluslararasý ISO 14001 standardýnda 
sertifikalandýrýlmýþ bir Çevre Yönetim Sistemi (ÇYS) çerçevesinde çalýþýyoruz. ÇYS ne ek olarak 
Çevre Politikamýz ve ilgili bilgileri  isteyebilir veya bunlara www.greendrives.com adresinden 
ulaþabilirsiniz. 
Control Techniques tarafýndan üretilen deðiþken hýzlý sürücülerin uzun çalýþma  ömürleri süresince,  
enerji tasarrufu ve (Proses/Makine  vermliliðini artýrarak) hammadde tüketimini düþürme gibi  
potansiyelleri bulunmaktadýr. Bu gibi tipik uygulamalarda elde edilen pozitif çevresel sonuçlar , 
ürünün imalatýndaki ve ürün ömrü sonundaki yoketme iþlemi sýrasýnda oluþacak negatif çevresel 
etkilerin azaltýlmasýný saðlar . 
Bununla birlikte,  bu ürünler yüksek performansla kullaným ömürlerinin sonuna ulaþtýklarýnda, 
parçalara ayrýlýp tekrar kullanýlmak üzere kolaylýkla baþka parçalara takýlarak verimlilik arttýrýlabilir. 
Birçok parça birbirine alet kullanýlmadan kilitlenerek takýlýp çýkarýlabilmektedir, diðer  parçalar ise 
normal tornavida ile takýlabilir. Hemen hemen ürünün tüm parçalarý tekrar kullanýlmak üzere uygun 
üretilmiþtir. 
Ürün kaliteli paketlenmiþtir ve ambalaj tekrar kullanýlabilmektedir. Büyük paketler tahta materyalle, 
küçük parçalar tekrar dönüþüm yapýlabilecek saðlam lifli kartonlarla ambalajlanmýþtýr.  Control 
Techniques’in paketleme politikasý, kolayca dönüþtürülebilen, çevreyi en az etkileyecek, usulüne 
uygun yöntemleri ve materyaller kullanmayý amaçlamaktadýr.
Herhangi bir ürünü veya ambalajý tekrar kullanýma hazýrlarken veya atarken lütfen normal yaþamý 
etkilemeyecek þekilde ve yerel kurallara uyarak davranmaya dikkat ediniz. 

Copyright © Mart 2006 Control Techniques Drives Ltd
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Uyumluluk Açýklamalarý
Control Techniques Ltd
The Gro
Newtown
Powys
UK
SY16 3BE

Yukarýda listelenen deðiþken hýzlý AC sürücüler, aþaðýda sýralanan ulusal, uluslararasý ve 
harmonize Avrupa standartlarýna göre tasarlanmýþ ve üretilmiþtir:

EN 61000-3-2: Giriþ akýmý <16A olduðunda uygulanbilir. Giriþ gücü >1kW olan profesyonel 
cihazlara limit uygulanamaz.

SKA1200025, SKA1200037, SKA1200055:Giriþ þoku gereklidir
Diðer cihazlar:     Profesyonel kullaným içindir

EN 61000-3-3: Giriþ akýmý <16A ve besleme gerilimi 230/400V olduðunda uygulanýr.
Bu ürünler 73/23/EEC Alçak Gerilim, 89/336/EEC Elektromanyetik Uyum (EMC) ve 93/68/EEC CE 
Markalama Yönetmeliklerine uygundur.

Bu elektronik sürücüler, komple makina veya sistem oluþturmak üzere, uygun motor, 
kontrolör, elektriksel koruma donanýmlarý ve diðer yardýmcý malzemelerle birlikte 
kullanýlmak üzere üretilmiþtir. Güvenlik ve EMC kurallarýna uygunluk, filtrelerle doðru 
montaj ve ayarlanma ile saðlanýr. Sürücüler güvenlik ve EMC kurallarýný bilen yetkili teknik 
elemanlar tarafýndan monte edilmelidir.  Makina ve sistemin ilgili yerel kurallara uyumundan 
montaj elemaný sorumludur. Bunun için kullaným kýlavuzuna bakýnýz.  Yarýntýlý bilgi için 
Commander SK Kullaným Klavuzuna bakýnýz. Ayrýntýlý EMC bilgileri ayrýca EMC Veri 
Broþürlerinde mevcuttur.

SKA1200025 SKA1200037 SKA1200055 SKA1200075
SKB1100075 SKB1100110 SKBD200110 SKBD200150
SKB3400037 SKB3400055 SKB3400075 SKB3400110 SKB3400150
SKCD200220 SKC3400220 SKC3400300 SKC3400400
SKDD200300 SKD3200400
SKD3400550 SKD3400750

EN 61800-5-1 Deðiþken hýzlý elektriksel güç sürücü sistemleri - güvenlik 
gereksiminleri - elektriksel, ýsýl ve enerji .

EN 61800-3 Deðiþken hýzlý elektriksel güç sürücü sistemleri - Özel test yöntemlerini 
kapsayan EMC ürün standartlarý.

EN 61000-6-2 Elektromanyetik uyum (EMC). Genel standartlar. Endüstriyel ortam 
baðýþýklýk standartlarý.

EN 61000-6-4 Elektromanyetik uyumluluk (EMC). Genel standartlar. Endüstriyel 
ortam yayýlým standartlarý.

EN 61000-3-2 Elektromanyetik uyumluluk (EMC). Limitler, akým harmonikleri  yayýlým 
sýnýrlarý (cihaz giriþ akýmý <16A faz baþýna)

EN 61000-3-3 Elektromanyetik uyum (EMC). Limitler, anma akýmý <16A lýk cihazlar 
için alçak gerilim besleme sistemlerinde dalgalanma ve fliker sýnýrlarý.

W. Drury
Executive VP Technology
Tarih: 7 Mart 2007
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1 Güvenlik Bilgileri

1.1 Uyarýlar, Dikkatler ve Notlar

1.2 Elektriksel Güvenlik - Genel Uyarý 
Sürücüde kullanýlan gerilimler elektriksel þok ve/veya yanmalara neden olabilir ve 
öldürücü olabilir. Sürücü ve çevre elemanlarý ile çalýþma yapýlýrken her zaman çok 
titizlikle hareket edilmelidir.
Kullaným kýlavuzunun ilgili yerlerinde özel uyarýlar yapýlmýþtýr.

1.3 Sistem Tasarýmý ve Personel Güvenliði
Sürücü, profesyonel amaçlý komple bir cihaz veya bir sistem için düþünülmüþ bir 
modüldür. Yalnýþ monte edildiðinde güvenlik tehlikesi oluþturabilir. Sürücü yüksek 
gerilim ve akýmlar taþýr, yüksek düzeyde elektrik enerjisi depolar ve yaralanmalara yol 
açabilecek kontrol sistemlerinde kullanýlýr. Elektriksel montaj ve sistem tasarýmý 
sýrasýnda, hem normal hem de hatalý çalýþma durumlarý göz önüne alýnarak, tehlikeleri 
ortadan kaldýracak biçimde özel dikkat sarfedilmelidir. Sistemin tasarýmý, montajý, 
devreye alýnmasý ve bakýmý, gerekli eðitimi almýþ deneyimli personel tarafýndan 
yapýlmalýdýr. Personel bu güvenlik bilgilerini ve bu Kullaným Kýlavuzunu dikkatle 
okumalýdýr.
Personel güvenliði açýsýndan sürücünün DUR ve BAÞLA kumandalarý ile diðer 
elektriksel giriþlerinin uygun yapýlmasý yeterli olmayabilir. Bunlar, sürücü çýkýþ 
uçlarýndaki veya baþka harici opsiyonlardaki tehlikeli gerilimleri izole etmezler. 
Elektrik baðlantýlarýnda gerekli çalýþmalar yapýlmaya baþlanmadan önce mutlaka 
onaylý devre kesiciler ile cihaz besleme kaynaðýndan yalýtýlmalýdýr.
Mekanik güvenliði saðlamak için elektromekanik kilitler ve aþýrý hýza karþý koruma gibi 
ek önlemler gerekebilir. Yalnýþ çalýþmadan doðacak tehlikelere karþý sürücü, yüksek 
düzeyde ek koruma önlemleri alýnmadan kritik uygulamalarda kullanýlmamalýdýr. 
Bazý koþullar altýnda sürücü motoru kontrol edemeyebilir. Yük tipi motor hýzýný arttýracak 
yapýda ise (örneðin, vinçler) frenleme ve durdurma için ek yöntemler (örneðin, mekanik 
frenler, aþýrý hýz röleleri vb.) kullanýlmalýdýr.  

1.4 Çevresel Kýsýtlamalar
Sürücünün taþýnmasý, depolanmasý, montajý ve kulIanýlmasý için bu Kullaným 
Kýlavuzunda verilen talimatlar, özel çevre kýsýtlamalarý ile uyumlu olmalýdýr. Sürücüler 
fiziksel olarak aþýrý zorlanmamalýdýr.
 

Uyarý, bir güvenlik tehlikesini ortadan kaldýrmak için gerekli bilgileri içerir.

Dikkat, ürün veya diðer cihazlarýn arýzalanma riskini azaltacak bilgiler içerir.

Not, ürünün doðru çalýþmasý için yardýmcý bilgiler içerir.
Commander SK Kullaným Kýlavuzu 5
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1.5 Eriþim
Cihazlara eriþimin mutlaka yetkili kiþiler tarafýndan yapýlmasý saðlanmalýdýr. Kullaným 
yerindeki emniyet tedbirlerine uyulmasý gereklidir.
IP koruma sýnýfý sürücünün montaj þekline baðlýdýr. Daha fazla bilgi için Commander SK 
Teknik Kullaným Kýlavuzuna baþvurun. 

1.6 Yönetmeliklere Uyum
Montajý yapan kiþi ulusal kablolama yönetmelikleri, kaza önleme yönetmelikleri ve 
elektromanyetik uyum (EMC) yönetmelikleri gibi tüm yönetmeliklere uymakla 
sorumludur. Ýletkenlerin kesiþme bölgeleri, sigorta ve diðer koruma elemanlarýnýn seçimi 
ve topraklama baðlantýlarý çok dikkatli yapýlmalýdýr.
Commander SK EMC Kullaným Kýlavuzu, EMC standartlarýna uyum için gerekli 
talimatlarý içermektedir.   
Avrupa Topluluðunda bu ürünün kullanýldýðý tüm makinalar, aþaðýdaki yönetmeliklere 
uyumlu olmak zorundadýr:

98/37/EC: Makina Güvenliði
89/336/EEC: Elektromanyetik Uyumluluk

1.7 Motor
Motor, üreticisinin tavsiyeleri doðrultusunda monte edilmelidir. Motor mili açýkta 
olmamalýdýr. 
Standart sincap kafesli asenkron motorlar tek hýzda çalýþacak biçimde tasarlanmýþtýr. 
Sürücünün yeteneðini kullanmak üzere motor maksimum hýzýnýn üzerinde çalýþtýrýlacak 
ise, önce üreticisine danýþýlmalýdýr.
Düþük hýzlarda çalýþmada soðutma faný yeterince etkin olamayacaðýndan motor aþýrý 
ýsýnabilir. Bunun için motor termistör korumalý olmasý tavsiye edilir. Gerekirse fanla 
zorlanmýþ soðutma uygulanmalýdýr.
Sürücü içinde ayarlanmýþ olan motor parametre deðerleri motorun korumasý için 
önemlidir. Fabrika ayar deðerleri uygun olmayabilir.  
Parametre 06 dan motor nominal akým deðerinin doðru olarak girilmesi önemlidir. Bu 
deðer motorun termik korumasý için kullanýlmaktadýr.  

1.8 Parametreleri Ayarlama
Bazý parametreler sürücünün çalýþmasý üzerinde çok etkilidir. Kontrol edilen sisteme 
etkisi dikkatle incelenmeden bunlar deðiþtirilmemelidir. Hata veya karýþtýrma sonucu 
oluþacak istenmeyen deðiþikliklere karþý önlem alýnmalýdýr. 

1.9 Elektrik Baðlantýlarý
1.9.1 Elektriksel Þok Riski 

Aþaðýdaki bölgelerde bulunan gerilimler elektrik þoklarýna ve öldürücü yaralanmalara 
neden olabilir: 
• AC besleme kablolarý ve baðlantýlarý
• DC bara ve dinamik frenleme kablolarý ve baðlantýlarý
• Çýkýþ kablolarý ve baðlantýlarý
• Sürücü içindeki birçok parça ve harici opsiyon üniteleri
Aksi belirtilmedikçe kontrol terminalleri tek kademe yalýtýlmýþtýr ve dokunulmamalýdýr.
6 Commander SK Kullaným Kýlavuzu
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1.9.2 Yalýtým Cihazlarý 
Cihaz kapaklarý açýlmadan önce veya herhangi bir servis iþlemi öncesinde mutlaka AC 
besleme giriþ gerilimi onaylý bir devre kesici ile cihazdan ayrýlmalýdýr.

1.9.3 STOP Fonksiyonu
STOP fonksiyonu sürücüden, motordan veya herhangi bir opsiyon unitesinden tehlikeli 
seviyedeki gerilimleri ayýrmaz. 

1.9.4 Depolanan Gerilim
Sürücüler, AC besleme gerilimlerinin kesilmesinden sonra bile hayat için risk taþýyan 
gerilimleri depolayan kondansatör devrelerine sahiptirler. Eðer sürücü daha önce 
enerjilenmiþse, ünitede bir çalýþma yapabilmek için AC besleme gerilimi kesildikten 
sonra minimum on dakika beklenmelidir. 
Normal olarak kondansatörler dahili dirençler üzerinden deþarj edilirler. Ancak bazý arýzi 
durumlarda söz konusu kondansatörler deþarj  olamazlar veya çýkýþ terminalleri 
üzerinden gelebilecek kaçak gerilimler ile þarjlý kalýrlar. Eðer sürücünün arýzalanmasý 
nedeniyle göstergesi aniden kararýyorsa kondansatörleri dejarj olmamýþ olabilir. Bu 
durumda Control Techniques veya yetkili bayisine danýþýlmasý tavsiye olunur.   

1.9.5 Fiþ ve Soket Baðlantýlý Cihazlar
AC besleme gerilimine fiþ ve soket kullanýlarak baðlanmýþ olan cihazlarýn 
kullanýlmasýnda özel dikkat gösterilmesi gereklidir. Sürücülerin AC besleme terminalleri 
emniyetli izolasyon devreleri olmayan giriþ doðrultucu diyotlarý üzerinden dahili 
kondansatörlere direkt olarak baðlýdýrlar. Kullanýlan fiþlerin terminallerine soketlerinden 
ayrýldýktan sonra dokunulacak ise fiþler otomatik olarak izole edebilen (örn. kilitleme 
röleleri) elemanlar ile birlikte kullanýlmalýdýr.  

1.9.6 Toprak Kaçaðý Akýmý
Sürücüler dahili EMC filtre kondansatörleri baðlanmýþ olarak satýlýrlar. Eðer sürücü 
düþük akýmlý bir toprak kaçaðý rölesi üzerinden besleniyorsa bu kondansatörler 
üzerinden topraða akacak olan akýmlar rölelerde kesinti nedeni olabilir. Dahili EMC 
filtreleri konusunda ve filtre kondansatörlerinin nasýl söküleceði ile ilgili bilgileri 13. 
sayfadaki 4.3.1 ayrýtýnda bulabilirsiniz. 
Commander SK Kullaným Kýlavuzu 7
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2 Teknik Veriler
Þekil 2-1 Model Kod açýklamasý 

Tablo 2-1 Commander SK, 1Faz 200~240VAC ±10%, 48~62Hz sürücüler

Tablo 2-2 Commander SK, 1Faz 100~120VAC ±10%, 48~62Hz sürücüler

Tablo 2-3 Commander SK, 1 ve 3 Faz 200~240VAC ±10%, 48~62Hz sürücüler

SK   A   1   2   XXXXX

Model: Commander SK

Sürücü gerilimi: 2 = 230V, 4 = 400V
Giriş faz sayısı: 1 = 1faz, 3 = 3faz, D = 1 ve 3faz
Sürücü boyu

Sürücü gücü: 00025 = 0.25kW

Model 
Numarası

Nominal motor 
gücü

Sigorta 
akımı

Tipik tam 
yüklenme 
giriş akımı

100% RMS 
çıkış akımı

A

60sn için 150% 
aşırı yük akımı

A

Minimum 
frenleme 
direnci 

kW hp A A Ağır Yük Koşulu Ω
SKA1200025 0.25 0.33 6 4.3 1.7 2.55 68
SKA1200037 0.37 0.5 10 5.8 2.2 3.3 68
SKA1200055 0.55 0.75 10 8.1 3.0 4.5 68
SKA1200075 0.75 1.0 16 10.5 4.0 6.0 68

Model 
Numarası

Nominal motor 
gücü

Sigorta 
akımı

Tipik tam 
yüklenme 
giriş akımı

100% RMS 
çıkış akımı

A

60sn için 150% 
aşırı yük akımı

A

Minimum 
frenleme 
direnci 

kW hp A A Ağır Yük Koşulu Ω
SKB1100075 0.75 1.0 25 19.6 4.0 6.0 28
SKB1100110 1.1 1.5 32 24.0 5.2 7.8 28

Model 
Numarası

Nominal 
motor gücü

Sigorta 
akımı

A

Tipik tam 
yüklenme 
giriş akımı

 A

Maksimum 
sürekli giriş 

akımı
A

100% RMS 
çıkış akımı

A

60sn için 
150% aşırı 
yük akımı

A

Minimum 
frenleme 
direnci 

 
ΩkW hp 1ph 3ph 1ph 3ph 1ph 3ph Ağır Yük Koşulu

SKBD200110 1.1 1.5 16 10 14.2 6.7 9.2 5.2 7.8 28
SKBD200150 1.5 2.0 20 16 17.4 8.7 12.6 7.0 10.5 28
SKCD200220 2.2 3.0 25 20 23.2 11.9 17.0 9.6 14.4 28
SKDD200300 3.0 3.0 25 16 23.6 12.5 16.6 12.6 18.9 20
SKD3200400 4.0 5.0 20 15.7 19.5 17.0 25.5 20
8 Commander SK Kullaným Klavuzu
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Tablo 2-4 Commander SK, 3Faz 380~480VAC ±10%, 48~62Hz sürücüler

Çýkýþ frekansý
   0 -1500 Hz
Çýkýþ gerilimi
110V sürücüler 

3 faz., 0 - 240VAC (Pr08 ile ayarlanan mak. motor gerilim deðeri).

Model 
Numarası

Nominal 
motor gücü

Sigorta 
akımı

A

Tipik tam 
yüklenme 
giriş akımı

Maksimum 
sürekli giriş 

akımı

100% RMS 
çıkış akımı

A

60sn için 
150% aşırı yük 

akımı
A

Minimum 
frenleme 
direnci 

kW hp A A A Heavy Duty Ω
SKB3400037 0.37 0.5 6 1.7 2.5 1.3 1.95 100
SKB3400055 0.55 0.75 6 2.5 3.1 1.7 2.55 100
SKB3400075 0.75 1.0 6 3.1 3.75 2.1 3.15 100
SKB3400110 1.1 1.5 6 4.0 4.6 2.8 4.2 100
SKB3400150 1.5 2.0 10 5.2 5.9 3.8 5.7 100
SKC3400220 2.2 3.0 16 7.3 9.6 5.1 7.65 100
SKC3400300 3.0 3.0 16 9.5 11.2 7.2 10.8 55
SKC3400400 4.0 5.0 16 11.9 13.4 9.0 13.5 55
SKD3400550 5.5 7.5 16 12.4 14.3 13.0 19.5 53
SKD3400750 7.5 10.0 20 15.6 16.9 16.5 24.75 53

110V sürücülerin þebeke giriþlerinde gerilim yükseltici devre bulunmaktadýr.
200V ve 400V sürücüler 
3 faz., 0 - Sürücü tipik gerilimi (Pr08 ile ayarlanan mak. motor gerilim deðeri)
Çýkýþ gerilimi, hýz azaltýlmasý sýrasýnda %20 kadar yükselebilir. Sayfa 27,Pr 30’a bakýnýz.
Sigorta ve giriþ kablosunun boyutlarý maksimum giriþ akýmý ile hesaplanýr. Maksimum 
sürekli giriþ akýmý deðeri belirtilmediði durumlarda, tipik tam giriþ akým deðerini bu deðer 
yerine kullanýnýz. Kablo veya sigorta ebadý için Commander SK Ürün Kýlavuzu’na  
bakýnýz.
Commander SK Kullaným Klavuzu 9
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UYARI

3 Mekanik Montaj

Sürücü IP20 sınıfının gerektirdiği koşullara standart olarak uymaktadır.
Þekil 3-1 Commander SK boyutları

Montaj delikleri: 4 x M4 delik (Boy A, B ve C), 4 x M5 delik (Boy D)
Tablo 3-1 Commander SK dimensions

*Boy C ve D , DIN standartlarýndaki ray klemensine monte edilebilir bir sürücü deðildir. 
Eðer sürücü DIN standartlarýndaki ray klemensi ile monte edilecek ise, ve þok yada 
sarsýntýya maruz kalma olasýðý varsa alttaki vidalarýn baðlý olmasý önerilir. 
Eðer sürücü aðýr þoka ve sarsýntýya maruz kalacak ise, bu durumda DIN ray klemensi 
yerine yüzeye monte edilmesi önerilir. 

DIN raya montaj þekli, herhangi bir alet kullanmadan sürücünün monte edilmesi ve  
çýkarýlabilmesi için tasarlanmýþtýr. Lütfen üst montaj týrnaklarýnýn düzgün yerleþtirildiðini 
montaj öncesi kontrol ediniz.-

Panel
Sürücüler, eğitim görmüş ve yetkili personelin dışındaki kişilerin ulaşımını engellemek 
için uygun pano içine yerleştirlmeli ve kirletici etkilerden bu sayede korunmalıdır. 
Cihazlar IEC 60664-1 e göre 2.sınıf kirlenmeye müsait ortamlarda kullanıma uygun 
olarak üretilmektedirler. Bunun anlamı yanlızca kuru, iletken olmayan kirleticilerin kabul 
edilmesidir.

UYARI

A B I

G
D

C

H

E

E

F

G

D
C

Boy A B C D E F G H* I
mm in mm in mm in mm in mm in mm in mm in mm in mm in

A 140 5.51 154 6.06 11 0.43 64 2.52 75 2.95 145 5.71 104 4.09 143 5.63
B 190 7.48 205 8.07 10.9 0.43 65.9 2.6 85 3.35 77 3.0 156 6.15 155.5 6.12 194 7.64
C 240 9.45 258 10.16 10.4 0.41 81.1 3.2 100 3.94 91.9 3.62 173 6.81 244 9.61
D 300 11.81 335 13.19 14.5 0.57 100.5 3.96 115 4.53 198 7.80 315 12.4
10 Commander SK Kullaným Kýlavuzu
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Þekil 3-2 Minimum montaj boþluðu

*Bu ölçüler, sürücüler montaj plakasına monte edildiğinde taban noktaları arasındaki 
boşluğu belirtir.
Þekil 3-3 Size B sürücü özellikleri (Boy B gösterilmiþtir) 

Boy
A B C

mm in mm in mm in
A

10 0.39

0 0

100 3.94
B (≤0.75kW) 10* 0.39*

B (≥1.1kW) or B (110V) 0 0
C 50* 1.97*
D 0 0

A AB C

C

Commander SK Kullaným Kýlavuzu 11
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4 Elektrik Baðlantýlarý
4.1 Güç terminali baðlantýlarý

Þekil 4-1 Boy A güç terminal baðlantýsý

Þekil 4-2 Boy B, C ve D güç terminal baðlantýlarý

*Daha fazla bilgi çin; 14. sayfa,4.3.1 ayrýtýndaki Dahili EMC filtreleri kýsmýna bakýnýz  
Sigortalar ve T/M Þalteler
Bir AC beslemeli sürücü aþýrý yükleme ve kýsa devre riskine karþý, uygun bir þekilde 
korumalýdýr. Bu durum dikkate alýnmaz ise yangýn çýkma riski doðar.
Sigorta deðerleri için Commander SK Teknik Veriler Klavuzuna bakýnýz.
12 Commander SK Kullaným Kýlavuzu
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4.2 Toprak kaçaðý
Toprak kaçaðý akýmý  sürücüye bir dahili EMC filtresinin yerleþtirilip, yerleþtirilmediðine 
baðlýdýr. Sürücü bir filtre ile beraber sunulur. Eðer bu fltre sürücüden çýkarýlmak istenir 
ise, 4.3.2 ayrýtýndaki Filtre çýkarma talimatýna uyularak bu iþlem gerçekleþtirilmelidir. 
Dahili EMC filtresi ile beraber
30 μA DC (10 mΩ dahili sýzdýrma direnci, uygun ölçülen DC kaçak akýmý deðeri)
Boy A 

10 mA AC de 230 V, 50 Hz (besleme gerilimi ve frekansý ile orantýlýdýr)
Boy B ve C

1 faz 200 V sürücüler
20 mA AC de 230 V, 50 Hz (besleme gerilimi ve frekansý ile orantýlýdýr)

3 faz 200 V sürücüler
8mA AC de 230 V, 50 Hz (besleme gerilimi ve frekansý ile orantýlýdýr)

3 faz 400 V sürücüler
8.2 mA AC de 415 V, 50 Hz (besleme gerilimi ve frekansý ile orantýlýdýr)

Boy D
1 faz 200 V sürücüler

20.5 mA AC de 230 V, 50 Hz (besleme gerilimi ve frekansý ile orantýlýdýr)
3 faz 200 V sürücüler

8mA AC de 230 V, 50 Hz (besleme gerilimi ve frekansý ile orantýlýdýr)
3 faz 400 V sürücüler

10.5 mA AC de 415 V, 50 Hz (besleme gerilimi ve frekansý ile orantýlýdýr)

Sürücü, herhangi bir hata durumunda kýsa devre akýmýný taþýyabilecek kesitte bir iletken 
ile topraklanmalýdýr. Ayrýca toprak kaçaðý akýmý ile ilgili olarak 4.2 Toprak Kaçaðý ikazý 
bölümüne bakýnýz.  

Yangýn Tehlikesinden korunmak ve UL listesine uyum için, topraklama ve güç terminal 
baðlantýlarýnda belirtilen sýkma momentini saðlayýnýz. Aþaðýdaki tabloya bakýnýz.

Boy Sýnýfý Maksimum güç terminali vida momenti 
A 0.5 Nm / 4.4 lb in

B,C ve D 1.4 Nm / 12.1 lb in

Frenleme direnci : Yüksek ýsý ve aþýrý güç korumasý
Frenleme dirençleri  aþýrý ýsýnabilir. Frenleme dirençlerinin konumunu arýzaya sebebiyet 
vermeyecek þekilde ayarlayýn. Frenleme direnci kablolarý, aþýrý sýcaklýkta izolasyon 
kapasitesi olan tiplerden seçilmelidir. 
Genel olarak frenleme direnci ile beraber aþýrý akým koruma elemaný kullanýlmasý 
gereklidir. Bu frenleme devresine baðlý harici bir aþýrý akým koruma elemaný veya 
direncin içerisine yerleþtirilmiþ bir termostat anahtar olabilir. 

1/3 fazlý 200V’luk üniteyi tek faz ile beslerken  L1 ve L3 terminalini kullanýnýz.

Kontrol terminal baðlantýlarýný 21. sayfada Pr 05 de bulabilirsiniz.

Dahili EMC filtreleri için gereken bilgiyi, 4.3.1 ayrýtýndaki dahili EMC fitreleri bölümünde 
bulablirsiniz.
Commander SK Kullaným Kýlavuzu 13
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Dahili EMC filtresi çýkartýldýðýnda 
<1 mA

4.2.1 Toprak kaçaðý rölesi (ELCB) / akým tesbit cihazý (RCD) kullanýlmasý
Genelde kullanýlan 3 tip vardýr. ELCB/RCD:

Tip AC - AC akým hatalarýný bulur
Tip A -    AC ve  titreþimli DC akým hatalarýný bulur (bir peryodda DC akým sýfýra 

ulaþtýðýnda)
Tip B -    AC, titreþimli DC ve sabit DC akým hatalarýný bulur
• AC tipi asla sürücüler ile kullanýlmamalýdýr. 
• A tipi sadece tek fazlý sürücüler ile kullanýlabilir.
• B tipi sadece üç fazlý sürücüler ile kullanýlabilir.

4.3 EMC
4.3.1 Dahili EMC filtresi

Özel bir uygulama gereði harici filtrelerin kullanýmý gerekmedikçe, dahili EMC filtrenin 
yerinden sökülmesi tavsiye edilmez. 
Eðer sürücü IT besleme ile kullanýlacak ise, o zaman dahili EMC filtresi çýkarýlmalýdýr.
Dahili EMC filtresi ana þebekedeki radyo-frekansý yayýlýmýný azaltýr. Motor kablosu kýsa 
olan yerde, ikinci ortamda kullanýmlarý için EN61800-3 standartlarýný karþýlar.
Uzun motor kablolarý için, filtre,  endüstriyel ortamlardan doðacak rahatsýzlýklarý ve 
sürücünün kabul edilebilir en yüksek düzeyde dahi olsa, kullanýlan ekranlý kablo ile 
beraber ortaya çýkacak olan yüksek frekans yayýlým etkilerini azaltmaya devam eder. 
Toprak kaçaðý kabul edilebilir deðerden fazla olduðu durumlar dýþýnda, tüm  durumlarda 
filtre kullanýmý tavsiye edililir veya yukarýdaki diðer koþullar doðru kabul edilir.

Yukarýda belirtilen akým kaçaðý deðerleri, sürücü ile EMC fltresi baðlý durum için olmasý 
gereken deðerler olup, motor veya motor kablosundaki bir kaçak akým deðeri deðildir. 

Her iki durumda da dahili gerilim dalgalanmasý sýnýrlama elemanlarý topraklanmýþ 
olmalýdýr.  Bu normal þartlarda çok küçük bir akým taþýr.

EMC filtresi takýldýðýnda, kaçak akýmý yüksektir.  Bu durumda, birbirinden baðýmsýz olan 
ve birine yatay, eþit aralýklý iki iletkenin her ihtimale karþý, kalýcý olarak toprak baðlantýsý 
yapýlmalýdýr.  Sürücü  kolaylýk olarak iki topraklama terminali ile sunulmaktadýr. Buradaki 
amaç herhangi bir baðlantýnýn kesilmesi durumunda güvenliðin saðlanmasýdýr. 
14 Commander SK Kullaným Kýlavuzu
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4.3.2 Bir dahili EMC filtresi çýkartýlmasý 
Þekil 4-3 Dahili EMC filtresi çýkartýlmasý ve tekrar takýlmasý

4.3.3 Diðer EMC Tedbirleri

Eðer EMC yayýlýmý için daha fazla önlem alýnmasý istenirse aþaðýda belirtilen  konulara  
dikkat edilmesi gereklidir:
*     EN 61800-3 de belirtilen birinci çevrede çalýþma koþullarýna uyum.
*     Genel yayýlým standartlarýna uyum
*     Yakýn çevrede çalýþan ve elektriksel olarak duyarlý ekipmanlara azami dikkat 
Bu durumda yapýlmasý vereken þeyler:
*     Opsiyonel harici EMC filtresi kullanmak
*     Ekran iletkeni topraða irtibatlanmýþ ekranlý motor kablosu kullanmak
*     Ekran iletkeni topraða irtibatlanmýþ ekranlý kontrol kablosu kullanmak
EMC ile ilgili bütün bilgiler Commander SK EMC Kullaným Kýlavuzýnda verilmiþtir.
Commander SK sürücülerle kullanýlabilecek her boyutta harici EMC filtreleri mevuttur.

4.3.4 Kontrol Terminalleri G/Ç Baðlantýlarý 
Sürücüde bulunan control devreleri, güç devrelerinden sedece basit yalýtým (bir seviyeli 
yayýlým) ile yalýtýlmýþtýr.Harici kontrol devreleri kurulurken ve AC besleme gerilimi 
baðlanýrken, insanlarýn temasýndan doðacak istenmeyen olaylarýn önlenmesi amacýyla 
devrelerin en az bir seviye yalýtým (ilave yalýtým) edildiðinden emin olunmalýdýr.

Kontrol devreleri, Korunmalý Ekstra Düþük Gerilim (SELV) ile sýnýflandýrýlmýþ baþka 
devreler ile baðlanmak istenir ise (örn. bir kiþisel bilgisayar ile), ek olarak kullanýlacak  
yalýtým bariyeri de SELV sýnýflandýrýlmalarýna uyum saðlamalýdýr.
Commander SK Kullaným Kýlavuzu 15
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0-20:Akým referansý 0 - 2 mA (20 mA tam skala)
20-0:Akýmý referansý 20 - 0 mA (0 mA tam skala)
4-20:Akýmý referansý 4 - 20 mA akým kesintisi (cL) korumalý (20 mA tam skala)
20-4:Akýmý referansý 20 - 4 mA akým kesintisi (cL) korumalý (4 mA tam skala)
4-20:Akýmý referansý 4 - 20 mA akým kesintisi (cL) korumasýz (20 mA tam skala)
20-4:Akýmý ref eransý 20 - 4 mA akým kesintisi (cL) korumasýz (4 mA tam skala)
Volt :0 - 10 V giriþler için.

Yukarýda belirtilen uyarýlara PCB tipi kenar konnektörlü Opsiyon Modülleri içinde 
geçerlidir. Commander SK sürücüsü içine bir Opsiyon Modül yerleþtirmek için sürücünün 
koruyucu kapaðý çýkartýlmalýdýr. Bkz. Sayfa 10, Þekil 3-3. Bu koruma kapaðý kullanýcýnýn  
PCB tipi kenar konnektörüne direk olarak temasý engelleyerek koruma saðlar. Bu kapak 
kaldýrýldýðýnda ve Opsiyon Modülü eklendiðinde bu modül kenar konnektörüne direk 
olarak temasý engeller. Eðer Çözüm Modülü çýkarýlýr ise PCB kenar konnektörü açýkta 
kalýr. Bu durumda kullanýcý, PCB kenar konnektörüne direkt temasý engellemek için ek 
tedbirler almalýdýr.

 
Terminal baðlantýlarý (Sürücü  konfigürasyonu) ve detaylar için Sayfa 21 deki Pr 05’ e 
bakýnýz

 Dijital giriþ sadece pozitif mantýkta çalýþýr. 

 
Analog giriþler tek kutupludur. Çift kutuplu giriþler için gerekli bilgileri  Commander SK 
Ýleri Kullaným Kýlavuzu’ndan bulabilirsiniz.

T1 0V genel

T2 Analog giriþ 1 (A1), gerilim veya akým 
Gerilim veya akým giriþi 0 ~ +10 V/ mA parametre seçimli olarak 
Parametre sýrasý 4-20, 20-4, 0-20, 20-0, 4-.20, 20-.4, VoLT

Kontrol aralýðý Sýrasý ile otamatik olarak Pr 01 ’den Minimum hýz / Pr 02 
Maksimum hýz arasýnda deðiþir.

Giriþ empedansý 200 ohm (akým)/ 100 Kohm (gerilim)
Kararlýlýk 0.1%

T3 +10 V referens çýkýþý
Maksimum çýkýþ akýmý 5 mA

T4 Analog giriþ  2 (A2), gerilim veya dijital giriþ 
Gerilim veya Dijital giriþ 0 ~ +10 V : 0 ~ +24 V

Kontrol aralýðý (giriþ gerilim olarak) Sýrasý ile otomatik olarak Pr 01 ’den Minimum hýz / Pr 02 
Maksimum hýz arasýnda deðiþir.

Kararlýlýk 0.1%
Giriþ empedansý 100 Kohm (gerilim): 6k8 (dijital giriþ) 
Normal eþik gerilimi (dijital  giriþ için) +10 V (sadece pozitif lojik için)
16 Commander SK Kullaným Kýlavuzu
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Eðer Etkin terminali açýk ise, sürücünün çýkýþlarý pasif olur ve motor durmak için boþta 
kalýr. Etkinleþtirme terminali kapatýlýnca sürücü tekrar etkinleþtirme için  1.0 s  bekler. 

*Belirli sürücü hatalarýna göre, açýlma ve kapanma terminalleri sürücüyü reset eder. 
Eðer ileri çalýþ veya geri çalýþ terminalleri kapatýlýr ise, sürücü direk olarak çalýþýr. 
**Sürücü hatasý oluþur ise stop/reset tuþu ile hata tipine göre hata silinebilir veya enable 
/reset giriþi ile hata silinir ise ileri/geri çalýþ komutlarý ile sürücü çalýþtýrýlmaya 

T5
Durum rölesi - Sürücü saðlýklý (Normal olarak  açýk)

T6
Gerilim deðeri 240 Vac / 30 Vdc
Akým deðeri 2 A / 6 A (direnç)
Temas izolasyonu 1.5 kVac (kategori II yüksek gerilim)

Fonksiyon 

AÇIK
AC besleme sürücüden ayrýldýðýnda
Sürücü hata verdiðinde - AC besleme uygulamalý 
durumlar
KAPALI
Sürücü “baþlamaya hazýr” yada “çalýþýyor” durumunda 
iken AC besleme uygulamalý durumu( hata 
vermemiþken) 

Durum rölesi uygun sigorta veya aþýrý akým koruma devreleri ile birlikte kullanýlmalýdýr.

B1 Analog gerilim çýkýþý - Motor hýzý
Çýkýþ gerilimi 0 ~ +10 V

Kontrol aralýðý 0 V, 0 Hz/rpm çýkýþý temsil eder
+10 V ,Pr 02 Maksimum set hýzý  deðerini temsil eder.

Maksimum çýkýþ akýmý 5 mA
Kararlýlýk 0.1%

B2 +24 V  çýkýþ
Maksimum  çýkýþ akýmý 100 mA

B3 Dijital çýkýþ - Sýfýr Hýz
Gerilim seviyesi 0 ~ +24 V
Maksimum çýkýþ akýmý +24 V da 50 mA 

+24 V çýkýþý ve tüm dijital çýkýþlarýn toplam akým kapasitesi 100 mA ’ dir. 

B4 Dijital Giriþ - Etkin/Yenile*/**

B5 Dijital Giriþ - Ýleri Çalýþ **

B6 Dijital Giriþ- Geri Çalýþ**

B7 Dijital Giriþ - Local/Remote hýz referansý seçimi (A1/A2)
Lojik tipi Sadece pozitif lojik
Gerilim seviyesi 0 ~ +24 V
Normal eþik gerilimi +10 V
Commander SK Kullaným Kýlavuzu 17
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baþlanabilir. Bu sayede sürücü sadece stop/reset tuþuna basýlmasý ile çalýþtýrýlmamasý 
garantilenmiþ olur.   
Etkinleþtirme, ileri çalýþ terminalleri bir hata komutundan sonra kenar tetiklemeli duruma 
dönüþürler. Bakýnýz * ve **.
Eðer ileri çalýþ ve geri çalýþ terminalleri ayný anda kapalý ise sürücü, Pr 30 ve Pr 31’de 
anýlan rampa ve duruþ modlarý kontrolünde stop edecektir.  
18 Commander SK Kullaným Kýlavuzu
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5 Tuþ Takýmý ve Gösterge
Tuþ takýmý ve ekran aþaðýdaki iþlemler için kullanýlýr:
• Sürücünün çalýþma durumunu gösterme
• Arýza ve hata durumunu gösterme
• Parametre deðerlerini okuma ve deðiþtirme
• Sürücüyü durduma, baþlatma ve tekrar kurma

Þekil 5-1 Tuþ takýmý ve gösterge

5.1 Programlama Tuþlarý
MOD  tuþu göstergenin çalýþma modunu deðiþtirmek için kullanýlýr.

ARTIRMA   ve    AZALTMA tuþlarý parametrelerin seçimi ve deðerlerinin 
deðiþtirilmesi için kullanýlýr. Ayrýca tuþ takýmý modunda motor hýzýnýn artýrýlmasý ve 
azaltýlmasýna yararlar.

5.2 Kontrol Tuþlarý
Çalýþ    tuþu, Panelden Kontrol modunda sürücüyü baþlatmak için kullanýlýr..

DUR/SÝL   tuþu sürücü tuþ takýmý kontrol modunda iken sürücüyü durdurur ve 
arýzalarý siler.  Ayrýca sürücü terminal modundayken arýzalarý silmek için kullanýlýr.
Commander SK Kullaným Kýlavuzu 19
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5.3 Parametre seçme ve deðiþtirme

Þekil 5-2

Sürücü durum modunda iken, MOD    tuþuna 2 saniye basýlý tutularak,  göstergede,  
hýz deðerini veya yük deðerinin görüntülenmesini saðlayabilirsiniz

MOD    tuþunu basýlýp çekildiðinde , gösterge durum modundan parametre izleme 
moduna geçer. Parametre izleme modunda, sol taraftaki gösterge parametre 
numarasýný göstererek yanýp sönmeye baþlar ve sað taraftaki gösterge ise seçilmiþ olan 
parametrenin deðerini gösterir.

MOD   tuþuna basýlýp çekildiðinde, gösterge parametre izleme durumundan, 
parametre deðiþtirme durumuna geçirecektir. Parametre deðiþtirme modunda, sað 
taraftaki göstergede parametre deðeri yanýp sönecek, sol taraftaki göstergedede ise 
parametre numarasý olacaktýr.    

Tekrar MOD    tuþuna basýlarak parametre düzeltme modundan, parametre izleme 
durumuna dönülür. Eðer MOD    tuþuna tekrar bir sefer basýlýr ise , durum moduna 
dönülür, ancak eðer  MOD     tuþuna basýlmadan önce, yukarý  veya aþaðý  
tuþlarýna basýlarak parametre deðerleri deðiþtirilmiþ ise MOD    tuþuna basýlmasý 
göstergeyi tekrar parametre düzeltme durumuna getirir. Bu durum kullanýcýnýn rahatlýkla 
parametre görüntüle ve düzeltme modlarý arasýnda geçiþ yapmasýný saðlar.

Bu iþlemler sürücüye ilk defa enerji verildiði andan itibaren ve henüz hiç bir terminalin 
baðlý olmadýðý, hiçbir parametrenin deðiþtirilmediði ve güvenlik kodunun girilmediði 
varsayýmýna dayanarak verilmiþtir.
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Durum modu 

Hýz gösterimi

Yük gösterimi

5.4 Parametreleri saklama
Parametre düzeltme modundan Parametre izleme moduna geçiþ amacý ile MOD    
tuþuna basýldýðýnda parametreler otomatik olarak saklanýr.

5.5 Parametrelere ulaþma
Pr 10 ile kontrol edilen ve parametrelere eriþmek için 3 seviyeli kilit vardýr. Tablo  5/1 de 
gösterildiði gibi hangi parametrelerin ulaþýlabileceði belirlenir.
Kullanýcý tanýmlý kilit þifresi parametresi Pr 25  parametrelere eriþme tipinin sadece 
izleme(RO) veya izleme/deðiþtirme(RW) olacaðýný belirler.

Sol Gösterge Durum Explanation

Sürücü hazýr Sürücü baþlamak üzere etkin ve hazýr.Çýkýþ köprüsü aktif 
deðildir.

Sürücü etkin deðil Sürücü etkinliði kaldýrýlmýþ veya duruþa geçtiði için çýkýþ 
köprüsü aktif deðil ve bir hatayý silerken engelleme var.

Sürücü hata verdi Sürücü bir hata sinyali almýþ. Hata kodu göstergenin sað 
tarafýnda verilir.

DC gerilim frenleme Motora DC frenleme gerilimi uygulanmakta.

Hafýza 
Göstergesi Açýklama

Sürücü çýkýþ frekansý (Hz) 

Motor hýzý (d/dak)

Kullanýcý tanýmlý makina hýzý

Hafýza 
Göztergesi Açýklama

Motor anma yükünün oraný cinsinden çýkýþ yükü (%)

Faz baþýna sürücü çýkýþ akýmý (A)

Tablo 5-1

Parametre eriþimi (Pr 10) Ulaþýlabilir parametreler
L1 Pr 01 den Pr 10 a
L2 Pr 01 den Pr 60 a
L3 Pr 01 den Pr 95 e
Commander SK Kullaným Kýlavuzu 21
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5.6 Güvenlik Kodlarý 
Güvenlik kodu ayarlandýðýnda bütün parametrelere sadece izleme modunda ulaþýlabilir.
Sýfýrdan farklý olmak kaydý ile Pr 25’e atanan bir sayý, sürücünün güvenlik kodudur ve   
güvenlik kodu kitlendikten sonra Pr 10 Loc  olarak belirlenir. MOD  tuþu basýldýðýnda, 
Pr 10  otomatik olarak Loc  dan  L1 olur ve  Pr 25  ’de otomatik olarak güvenlik kodunu 
gizli tutmak için 0’a deðiþir. 
Pr 10 ilgili parametreleri izleyebilmek için  L2 veya L3 olarak deðiþtirilebilir.  

5.6.1 Güvenlik kodunu girme
• Pr 10 ’u L2’ye ayarlayýn.
• Pr 25 ’e arzu edilen güvenlik kodunu yazýn, örneðin: 5
• Pr 10 Loc olarak kilitlenir.
• MOD   tuþuna basýn
• Pr 10 þimdi L1 olacak ve Pr 25 ’de 0 a deðiþecektir. 
• Güvenlik kodu sürücüye kilitlenmiþtir.
• Pr 25 ’e güvenlik kodu ayarlandýktan sonra, sürücü enerjisi kesilse bile güvenlik 

kodu etkinliðini sürdürür. 

5.6.2 Güvenlik kodunu çözme
• Düzeltmek için bir parametre seçilir.
• MOD   tuþuna basýn, göstergenin sað tarafýnda  'CODE' yazýsý yanýp söner.
• Yukarý   tuþuna basarak güvenlik koduna giriþ kýsmýna gelin. Ekranýn sol 

tarafýnda 'CO' ibaresi yanýp sönecektir.
• Doðru güvenlik kodunu girin.
• MOD  tuþuna basýn.
• Eðer doðru güvenlik kodu girildiyse, ekranýn sað tarafý yanýp sönecek ve istenilen 

ayar yapýlabilecektir.  
• Eðer doðru güvenlik kodu girilmemiþ ise, ekranýn sol tarafýnda parametre numarasý  

yanýp sönecektir. Bu durumda yukarýdaki iþlemlerin tekrar yapýlmasý gerekir. 

5.6.3 Güvenlik kodunu tekrar kitleme 
Güvenlik kodu bir parametre deðiþikliðini gerçekleþtirmek için çözülmüþse kodu tekrar 
kilitlemek için aþaðýdaki iþlemler yapýlýr:
• Pr 10 ’u Loc’a getirin.
• MOD  tuþuna basýn.

5.6.4 Güvenlik kodunu 0 (sýfýr)’lama - Güvenlik yok
• Pr 10 ’u L2’ yapýn
• Pr 25 e gelin.
• Güvenliði yukarýda belirtildiði gibi çözün.
• Pr 25 ’i  0’ a getirin.
• MOD  tuþuna basýn.

5.6.5 Sürücüyü fabrika değerlerine ayarlama
• Pr 10 ’u  L2’ ye getirin.
• Pr 29 ’u EUR yapýn ve   MOD tuþuna basýn. 50Hz fabrika deðerleri yüklenecektir. 
veya 

• Pr 29 ’u USA  yapın ve  MOD tuşuna basın. 60Hz fabrika değerleri yüklenecektir.

Güvenlik kodu unutulmuþ veya kaybedilmiþ ise, lütfen yerel sürücü merkezi veya 
satýcýnýz ile irtibat kurunuz.
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6 Parametreler
Parametre gruplarý ve uygun alt kümeleri aþaðýda sýralanmýþtýr:
Seviye 1

Pr 01 - Pr 10 a: Basit sürücü ayarlama parametreleri 
Seviye 2

Pr 11 - Pr 12 : Sürücü kullaným ayarlama parametreleri 
Pr 15 - Pr 21 : Refrans parametreleri
Pr 22 - Pr 29: Gösterge ve tuþ takýmý þekillendirme parametreleri
Pr 30 - Pr 33: Sistem þekillendirme parametreleri
Pr 34 - Pr 36: Kullanýcý I/O þekillendirme parametreleri
Pr 37 - Pr 42: Motor þekillendirme parametreleri (standart olmayan yüklemeler)
Pr 43 - Pr 44: Seri baðlantý þekillendirme parametreleri 
Pr 45: Sürücü yazýlým versiyon parametresi
Pr 46 - Pr 51: Mekanik fren þekillendirme parametreleri 
Pr 52 - Pr 54: Sahayolu þekillendirme parametreleri 
Pr 55 - Pr 58: Sürücü hata kayýt parametreleri
Pr 59 - Pr 60: PLC Ladder programlama konfigürasyonu
Pr 61 - Pr 70: Tanýmlanabilir kullanýcý parametre kýsmý 
Seviye 3
Pr 71 - Pr 80: Tanýmlanabilir kullanýcý ayar parametreleri
Pr 81 - Pr 95: Sürücü diyagonistik  parametreleri 

Bu parametreler, sürücünün kullanýlacak uygulamaya uygun þekilde ayarlanmasý için 
gereken deðiþikliklerin yapýlabilmesi için kullanýlabilir. 

6.1 Parametre tanýmlarý  - Seviye 1

Motorun her iki yönde de döneceði minimum hýzý ayarlamak için kullanýlýr. (0V referans 
veya minimum akým referansý Pr 01’e karþý düþer.) 

Motor her iki yönde de döneceði maksimum hýzý ayarlamak için kullanýlýr.
Pr 02 eðer  Pr 01,’den küçük bir deðere ayarlanýr ise Pr 01 otomatik olarak Pr 02 nin 
deðerini alýr.  (+10V referansý  veya maksimum akým referansý Pr 02’ye karþý düþer).

Motorun her iki yönü için hýzlanma ve yavaþlama  deðerini ayarlamak için kullanýlýr. 
Birimi saniye/100 Hz’dir.

No Fonksiyon Aralýk Fabrika deðerleri Tip
01 Minimum hýz 0 ~ Pr 02 Hz 0.0 RW

No Fonksiyon Aralýk Fabrika deðerleri Tip
02 Maksimum hýz 0 ~ 1500 Hz EUR: 50.0, USA 60.0 RW

Sürücünün çýkýþ referansý, kayma kompanzasyonu ve akým sýnýrlarýna baðlý olarak, Pr02 
ile tanýmlanan deðer üzerine çýkabilir.

No Fonksiyon Aralýk Fabrika deðerleri Tip
03 Hýzlanma deðeri

0 ~ 3200.0 sn/100 Hz
5.0

RW
04 Yavaþlama deðeri 10.0

Eðer standart rampa modlarýndan biri seçilirse (bakýnýz Pr 30 Sayfa 27),  yük 
eylemsizliðinin programlanan yavaþlama zamanýna göre büyük olduðu durumlarda 
sürücü aþýrý gerilim hatasýna (OU) yol açmamasý için yavaþlama süresini uzatabilir. 
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Pr 05 ’i set etmek otomatik olarak sürücüyü konfigüre eder. 

Aþaðýdaki tüm ayarlamalar sonunda,durum rölesi, sürücünün saðlýklý bilgisine ayarlanýr:

No Fonksiyon Aralýk Fabrika deðerleri Tip

05 Sürücü Kofigürasyonu
AI.AV, AV.Pr, AI.Pr, Pr, 
PAd, E.Pot, Torq, Pid, 

HUAC
Eur:AI.AV, US:PAd RW

Pr 05 te iken  MOD   tuþu ile deðiþtirme modundan çýkýlýr. Sürücünün terminal 
fonksiyonlarýnýn deðiþtirilebilmesi için, sürücünün durmuþ olmasý, pasif durumda veya 
hata vermiþ olmasý gerekir. Sürücü çalýþýr vaziyette iken,  MOD   tuþu ile parametre 
deðiþtirme modundan çýkýlýrsa Pr 05 eski deðerine geri döner.

Konfigürasyon Tanýmlama
AI.AV Gerilim ve akým referansý
AV.Pr Gerilim referansý ve 3  ön hýz
AI.Pr Akým referansý ve 3 ön hýz

Pr 4 ön hýz
PAd Tuþ takýmý kotrolu
E.Pot Elektronik motorize potasiyometre kontrolu
Tor Moment kontrolu çalýþmasý
Pid PID kontrol çalýþmasý

HUAC Fan ve pompa kontrol çalýþmasý
24 Commander SK Kullaným Kýlavuzu
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Þekil 6-1 Pr 05 = AI.AV Þekil 6-2 Pr 05 = AV.Pr

Terminal B7 açýk: Lokal gerilim hýz referansý (A2)  
seçili
Terminal B7 kapalý: Uzaktan akým hýz referansý (A1) 
seçili

T4 B7 Referans  seçimi 
0 0 A1
0 1 ön hýz 2
1 0 ön hýz 3
1 1 ön hýz 4

Þekil 6-3 Pr 05 = AI.Pr Þekil 6-4 Pr 05 = Pr

T4 B7 Referans seçimi
0 0 A1
0 1 ön hýz 2
1 0 ön hýz 3
1 1 ön hýz 4

T4 B7 Referans seçimi 
0 0 ön hýz 1
0 1 ön hýz 2
1 0 ön hýz  3
1 1 ön hýz  4
Commander SK Kullaným Kýlavuzu 25
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Pr 05 PAd’e set edildiðinde ileri/geri anahtar uygulamasý için Commander SK Ýleri 
Kullaným Kýlavuzu’ na bakýnýz.
Pr 05 E.Pot’a set edildiðinde, aþaðýdaki parametreleri uygulama için kullanabilirsiniz:
• Pr 61: Motorlu pot rampa deðeri (s/100%)
• Pr 62: Motorlu pot tekyön seçimi (0 = ikiyön , 1 = tekyön )
• Pr 63: Motorize pot modu: 0 = baþlangýçta sýfýr, 1 = baþlangýçta son deðer,            

2 = baþlangýçta sýfýr ve sadece sürücü çalýþýrken, 
3 = başlangıçta son değer ve sadece sürücü çalışırken değiştirilebilir.

Þekil 6-5 Pr 05 = PAd Þekil 6-6 Pr 05 = E.Pot

Þekil 6-7 Pr 05 = Torq Þekil 6-8 Pr 05 = Pid

Moment kontrol modu seçildiðinde ve sürücü yüksüz bir motora baðlandýðýnda, motor 
hýzý aniden yükselebilir.(Pr 02 +20%)
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Pr 05 PID’ye set edildiðinde, aþaðýdaki parametreleri uygulama için kullanabilirsiniz:
• Pr 61: PID orantýsal kazanç
• Pr 62: PID entegral kazanç
• Pr 63: PID geribesleme tersine dönüþ
• Pr 64: PID yüksek limit (%)
• Pr 65: PID düþük limit (%)
• Pr 66: PID çýkýþ (%)
Þekil 6-9 PID Lojik çizelgesi

Þekil 6-10 Pr 05 = HUAC terminal baðlantýsý 
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Motor anma akýmý deðerini girin (Motor üzerindeki plakada yazýlýdýr).
Sürücü anma akýmý deðeri, sürücünün çýkýþýndan alýnabilecek 100% etkin akýmdýr. Bu 
deðer daha az seçilebilir ancak sürücünün akým deðerinden daha büyük olamaz. 

Motorun yükteki anma hýzýný girin (motor üzerindeki plakada yazýlýdýr).                             
Anma hýzý deðeri motorun kaymasýný hesaplamak amacý ile kullanýlýr.

Motorun anma gerilimini girin (motorun üzerindeki plakada yazýlýdýr).
Bu, motorun nominal frekansýna uygun bir gerilimdir.

Motorun anma güç faktörü cos ϕ deðerini giriniz. (motorun üzerindeki plakada yazýlýdýr).

L1: Seviye 1 eriþimi - sadece ilk 10 parametreye eriþilebilir
L2: Seviye  2 eriþimi - 01 den 60’a kadar tüm parametrelere eriþilebilir
L3: Seviye  3 eriþimi - 01 den 95’e kadar olan tüm parametrelere eriþilebilir.
Loc:  Sürücüyü güvenlik kodu ile kilitlemek için kullanýlýr. Daha ayrýntýlý bilgi için   
Sayfa18 bölüm 5.6 daki Güvenlik Kodlarý kýsmýna bakýnýz.

No Fonksiyon Aralýk Fabrika deðerleri Tip
06 Motor akým deðeri 0 ~ Sürücü akým deðeri  A Sürücü deðeri RW

Pr 06 Motor anma akımı parametresi, aşırı yüklenme durumunda herhangi bir yangın 
riskini azaltmak için doğru olarak ayarlanmalıdır.

No Fonksiyon Aralýk Fabrika deðeri Tip
07 Motor hýz deðeri 0 ~ 9999 rpm EUR: 1500, USA: 1800 RW

Pr 07 ’nin sýfýr yapýlmasý kayma kompanzasyonunu kaldýrýr.
Motorun tam yükteki hýzý 9999rpm’ den büyük ise, Pr 07’yi sýfýr 0 yapýnýz. Bu parametre 
9999’dan büyük yapýlamayacaðý için kayma kompanzasyonu geçersiz kalacaktýr.
Kayma kompanzasyonu değeri, yüksek ataletli yüklerde kullanımda sıfırlanmalıdır.

No Fonksiyon Aralýk Fabrika deðerleri Tip

08 Motor gerilim deðeri 0 ~ 240, 0 ~ 480 V EUR: 230 / 400
USA: 230 / 460 RW

Eðer motor standart 50 Hz - 60 Hz ’den farklý ise, sayfa 34, Pr 39’daki deðerlere göre 
ayarlama yapýnýz.

No Fonksiyon Aralýk Fabrika deðerleri Tip
09 Motor güç faktörü 0 ~ 1 0.85 RW

Güç faktörü değeri, atomatik ayar işlemi sonunda değişir. Sayfa 34 deki Pr38 e bakınız..
No Fonksiyon Aralýk Fabrka deðerleri Tip
10 Parametreye eriþim L1, L2, L3, Loc L1 RW
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6.2 Parametre tanýmlarý - Seviye 2

diS: Mekanik fren yazýlýmý pasif.
rEL: Mekanik fren yazýlýmý etkin. Fren T5 & T6 rölesi ile kontrol edilir. B3 

terminalindeki dijital çýkýþ otomatik olarak sürücü saðlýklý olarak programlanýr.
d IO: Mekanik fren yazýlýmý etkin. Fren kontrolü, B3 terminalindeki dijital çýkýþ ile 

saðlanýr. T5 ve T6 terminallerindeki röle çýkýþý otomatik olarak sürücü saðlýklý 
olarak programlanýr.

USEr:Mekanik fren yazýlýmý etkin. Fren kontrolü kullanýcý tarafýndan progrmalanýr. Röle 
ve dijital çýkýþlar programlanmamýþtýr. Kullanýcý fren kontrolunu röle ve dijital 
çýkýþa programlamalýdýr. Çýkýþ programlanmadýðý taktirde, fren kontrolü için sinyal 
elde edilebilir. (Commander SK Ýleri Kullaným Kýlavuzu’na bakýnýz)

Pr 46 dan  Pr 51 e kadar sayfa 35 de görülebilir

Jog hýzýný tanýmlar

No Fonksiyon Aralýk Fabrika deðerleri Tip
11 Çalýþ/Dur Lojik seçimi 0 ~ 6 EUR: 0, USA: 4 RW

Pr 11 Terminal B4 Terminal B5 Terminal B6 Kilitleme
0 Etkin Ýleri Çalýþ Geri Çalýþ Hayýr
1 /Dur (Ters) Ýleri Çalýþ Geri Çalýþ Evet
2 Etkin Çalýþ Ýleri / Geri Hayýr
3 /Dur (Ters) Çalýþ Ýleri / Geri Evet
4 /Dur (Ters) Çalýþ Jog Evet

5 Kullanýcý 
programlayabilir Ýleri Çalýþ Geri Çalýþ Hayýr

6 Kullanýcý 
programlayabilr

Kullanýcý 
programlayabilir

Kullanýcý 
programlayabilir

Kullanýcý 
programlayabilir

Pr 11 deðiþikliði MOD  tuþu ile parametre deðiþtirme modundan çýkýlýrken aktif olur. 
Sürücünün terminal fonksiyonlarýnýn deðiþtirilebilmesi için, sürücünü durmuþ olmasý, 
pasif durumda veya hata vermiþ olmasý gerekir. Sürücü çalýþýr vaziyette iken,  MOD   
tuþu ile parametre deðiþtirme modunden çýkýlýrsa Pr 11 eski deðerine geri döner.

No Fonksiyon Aralýk Fabrika deðerleri Tip
12 Fren kontrolü etkin diS, rEL, d IO, USEr diS RW

Pr 12 deðiþikliði MOD  tuþu ile parametre deðiþtirme modundan çýkýlýrken aktif olur. 
Sürücünün terminal fonksiyonlarýnýn deðiþtirilebilmesi için, sürücünü durmuþ olmasý, 
pasif durumda veya hata vermiþ olmasý gerekir. Sürücü çalýþýr vaziyette iken,  MOD     
tuþu ile parametre deðiþtirme modundan çýkýlýrsa Pr 12 eski deðerine geri döner.

Emniyet sorunu nedeni ile bazý uygulamalarda (Ör: vinç ve asansör) fren kontrol 
ayarlarýna büyük dikkat gösterilmelidir. Herhangi bir þüpheli durumda bilgi ve tavsiye için 
lütfen sürücüyü aldýðýnýz yere baþvurunuz.

No Fonksiyon Aralýk Fabrika deðerleri Tip
13

Kullanýlmýyor
14

No Fonksiyon Aralýk Fabrika deðerleri Tip
15 Jog referansý 0 ~ 400.0 Hz 1.5 RW
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T2 terminalindeki giriþi tanýmlar
0-20: Akým referansý 0 ~ 20 mA  (20 mA tam skala)
20-0: Akým referansý 20 ~ 0 mA (0 mA tam skala)
4-20: Akým referansý 4 ~ 20 mA akým kesintisi (cL) korumalý (20 mA tam skala)
20-4: Akým referansý 20 ~ 4 mA akým kesintisi (cL) korumalý (4 mA tam skala)
4-.20:Akým referansý 4 ~ 20 mA akým kesintisi (cL) korumasýz (20 mA tam skala)
20-.4:Akým referansý 20 ~ 4 mA akým kesintisi (cL) korumasýz (4 mA tam skala)
VoLt: 0 ~10 V giriþ

OFF: Motor dönüþ yönü Ýleri ve Geri dönüþ terminallerinden kontrol edilir.
On:   Motor dönüþ yönü ön hýz deðeri ile kontrol edilir (ileri dön terminalini kullanýnýz).

Tanýmlanmýþ ön hýzlar 1 den 4’e kadar.

Ld: Motorun % cinsinden aktif akým deðeri 
A: Sürücünün çýkýþ akýmý - Amper olarak

Fr: Sürücü Hz cinsinden çýkýþ frekansý
SP: Motorun d/dak cinsinden hýzý 
Cd: Kullanýcýnýn tanýmladýðý makina hýzý  (Pr 24’e bakýnýz).

Kullanýcý makina hýzý için tanýmladýðý birime geçmek üzere motor hýzý (d/dak) çarpaný.

Güvenlik kodu ayar parametresi. Bkz. Sayfa22, 5.6 ayrýtýndaki Güvenlik Kodlarý.

No Fonksiyon Aralýk Fabrika deðerleri Tip

16 Analog giriþ 1 modu 0-20, 20-0, 4-20, 20-4, 
4-.20, 20-.4, VoLt 4-.20 RW

4 - 20 veya 20 - 4 mA modlarý seçildiðinde akým referansý 3 mA dan küçük olursa sürücü 
hata verecektir. Sürücü akýmý referansý açýk devre (cL) hatasý veriyorsa 1. analog 
referans kullanýlamaz.

Her iki analog giriþ (A1 ve A2) gerilim giriþine göre ayarlanmýþ ise ve potasiyometreler 
sürücülerin +10 V kaynaðýndan (terminal T3) besleme alacak ise direnç deðerleri 4Kohm 
’dan büyük olmalýdýr.

No Fonksiyon Aralýk Fabrika deðerleri Tip
17 Negatif ön hýzlar etkin OFF (0) veya On (1) OFF (0) RW

No Fonksiyon Aralýk Fabrika deðerleri Tip
18 Ön hýz 1

±1500 Hz
( Max. hýz deðeri Pr 02 Ýle 

sýnýrlanmýþ) 
0 RW

19 Ön hýz 2
20 Ön hýz 3
21 Ön hýz 4

No Fonksiyon Aralýk Fabrika deðerleri Tip
22 Yük gösterimi Ld, A Ld RW

No Fonksiyon Aralýk Fabrika deðerleri Tip
23 Hýz gösterimi Fr, SP, Cd Fr RW

No Fonksiyon Aralýk Fabrika deðerleri Tip
24 Kullanýcý çarpaný 0 ~  9.999 1.000 RW

No Fonksiyon Aralýk Fabrika deðerleri Tip
25 Kullanýcý güvenlik kodu 0 ~  999 0 RW
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0: Panel referansý sýfýr
LASt:Referans enerji kesildiðindeki son deðere eþit
PrS1:Referans 1. ön hýza eþit

no: Kopyalama yok.
rEAd:Sürücüye, Kopyalama Modülü (SmartStick) içinde bulunan parametreler aktarýlýr.
Prog:Sürücü belleðindeki parametreler Kopyalama Modülüne (SmartStick) aktarýlýr.
boot: Kopyalama Modülü (SmartStick) sadece oku durumuna gelir. Kopyalama 

modülündeki parametreler, sürücüye her enerji verildiðinde sürücüye kopyalanýr.

Parametre aktarýmý, Pr 28 rEAd, Prog veya boot olarak ayarlandýktan sonra MODE  
tuþuna basýlarak parametre ayarlama modundan çýkýlmasýyla gerçekleþir.

 

no: Fabrika deðerleri yüklenmemiþ.
Eur: 50 Hz deki fabrika deðerleri yüklü
USA: 60 Hz deki fabrika deðerleri yüklü
Fabrika deðerleri yüklenmesi, Pr 29’ da Eur veya USA iken,   MOD tuþuna basýlarak 
parametre ayarlama modudan çýktýktan sonra  gerçekleþir. 
Fabrika deðerleri yüklendiðinde, gösterge Pr 01’ e dönecek  ve Pr10’ da L1 deðerini 
alacaktýr.. 

No Fonksiyon Aralýk Fabrika deðerleri Tip
26 Kullanýlmaz

No Fonksiyon Aralýk Fabrika deðerleri Tip
27 Enerjilendiðinde panel referansý deðeri 0, LASt, PrS1 0 RW

No Fonksiyon Aralýk Fabrika deðerleri Tip
28 Parametre kopyalama nO, rEAd, Prog, boot hayýr RW

Parametre boot olarak ayarlanmadan önce geçerli sürücü parametreleri Kopyalama 
Modülüne Prog modu ile kaydedilmelidir. Aksi taktirde sürücü enerji verildiðinde C.Acc 
hatasý verir. 

Eðer Kopyalama modülü sürücüye takýlmadan kopyalama iþlemi yapýlýrsa, sürücü C.Acc 
hatasý vererek arýza durumuna geçer.

Smart Stick, deðiþik güçteki sürücüler arasýnda parametre kopyalalamak için 
kullanýlabilir. Sürücüye özgün bazý parametreler Smart stick içinde bulunmakla beraber 
kopyalanacak sürücüye bu parametreler aktarýlmaz. 
Farklý güçteki sürücüye kopyalanmýþ parametreler yüklenmeye calýþýldýðýnda, sürücü 
C.rtg hatasý verecektir. 
Sürücünün özgün parametreleri: Pr 06 Motor akým deðeri, Pr 08 motor gerilimi, Pr 09 
motor güç faktörü ve Pr 37 motor maksimum anahtarlama frekansý dýr. 

Kopyalama/Programlama modülüne Prog ile yazma yapýlmadan önce Kopyalama/
Programlama modülü enerji verilmeden önce sürücüye takýlmýþ olmasý gerekir. Aksi 
taktirde Prog komutu sýrasýnda sürücü C.dAt hatasý vererek arýzaya geçer.

En iyi motor performansýný saðlamak için, parametre kopyalama iþleminden sonra 
otoayar iþlemi yapýlmalýdýr.

Parametre kopyalama iþlemi deðiþik güçteki sürücüler arasýnda yapýlýyorsa bit 
parametreleri kopyalanmaz.

No Fonksiyon Aralýk Fabrika deðerleri Tip
29 Fabrika deðerlerini yükleme nO, Eur, USA no RW
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0: Hýzlý rampa seçimi
1: Normal motor gerilimi ile standart rampa seçilir
2: Yüksek motor gerilimi ile standart rampa seçilir 
3: Hýzlý rampa ile yüksek motor gerilimi seçilir 
Hýzlý rampa ile doðrusal yavaþlama deðeridir. Normal olarak frenleme direnci 
kullanýldýðýnda seçilir.
Normal olarak frenleme direnci kullanýlmayan durumlarda, Standart Rampa DC bara 
yüksek gerilim hatalarýnýn oluþmasýný engeller.
Eðer yüksek motor gerilimi seçilmiþ ise, yük eylemsizliðine baðlý olarak yavaþlama daha 
hýzlý olur ancak motor ýsýsýnýn artmasýna neden olabilir. 

0: Serbest duruþ 
1: Rampalý duruþ
2: 1 saniye süreli DC frenlemeyle rampalý duruþ
3: Düþük hýzý algýlayarak DC frenlemeli duruþ
4: Zaman ayarlý DC frenleme
Commander SK Ýleri Kullaným Kýlavuzuna bakýnýz.

OFF:Gerilim / frekans oraný sabit (sabit momentli - standart yükler)
On:Yük akýmýna baðlý deðiþken gerilim/frekans oraný (deðiþken momentli yükler - fan/

pompa) . Bu kontrol tipi yüksek motor verimi saðlar.

0: Etkin deðil
1: Negatif ve pozitif frekanslar algýlanýr 
2: Sadece pozitif frekanslar algýlanýr
3: Sadece negatif frekanslar algýlanýr
Eðer motor sabit gerilim kuvvetlendirme modunda ise (pr 41= Fd veya SrE) ve motor hýz 
yakalama ektin ise, motorun stator direncini ölçmek için öncelikle (bkz. sayfa 30 Pr 38 ) 
otoayar iþlemi yapýlmalýdýr. Eðer baþlangýçta stator direnci ölçülemediyse, sürücü motor 
hýzýný yakalanmaya çalýþtýðý sýrada OV ve OI.AC hatalarý verebilir.

dig: Dijital giriþ
th: Motor termistor giriþi, baðlantýsý aþaðýdaki diyagramda gösterilmiþtir.
Fr: Frekans giriþi. Commander SK Ýleri kullaným Kýlavuzuna bakýnýz.
Fr.hr:Yüksek çözümlü frekans giriþi. Commander SK Ýleri Kullaným Kýlavuzuna bakýnýz.

Fabrika deðerlerini yüklemek için, sürücünün durmuþ, pasif durumda veya hata vermiþ 
olmasý gerekir. Eðer fabrika deðeleri sürücü çalýþýrken yüklenmiþ ise, sürücünün 
göstergesinde “FAIL” hata sinyali iki sefer yanýp sönecek ve gösterge “no” ya dönecektir. 

No Fonksiyon Aralýk Fabrika deðerleri Tip
30 Rampa modu seçimi 0 ~ 3 1 RW

No Fonksiyon Aralýk Fabrika deðerleri Tip
31 Durma modu seçimi 0 ~ 4 1 RW

No Fonksiyon Aralýk Fabrika deðerleri Tip
32 Deðiþken moment seçimi OFF (0) veya On(1) On(1) RW

No Fonsiyon Aralýk Fabrika deðerleri Tip
33 Dönen motoru yakalama seçimi 0 ~ 3 0 RW

No Fonksiyon Aralýk Fabrika deðerleri Tip
34 Terminal B7 mod seçimi dig, th, Fr, Fr.hr dig RW
32 Commander SK Kullaným Kýlavuzu
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Þekil 6-11

Hata direnci: 3 kW
Silinme direnci :1 k8

n=0: Sýfýr hýzda
At.SP: Ayarlanan Hýzda
Lo.SP: Minimum hýzda
hEAL: Sürücü normal
Act: Sürücü aktif
ALAr: Genel sürücü alarmý
I.Lt: Akým limiti aktif
At.Ld: 100% yüklü
USEr: Kullanýcý programlayabilir 

Commander SK Ýleri Kullaným Kýlavuzu’na bakýnýz.

Fr: Motorun hýzý ile orantýlý gerilim
Ld: Motor yükü ile orantýlý gerilim
A: Çýkýþ akýmý ile orantýlý gerilim 
Por: Çýkýþ gücü ile orantýlý gerilim
USEr: Kullanýcý programlayabilir

Commander SK Ýleri Kullaným Kýlavuzu’na bakýnýz.

  3:   3 kHz
  6:   6 kHz
12: 12 kHz
18: 18 kHz
Deðer deðiþimi bilgileri için Commander SK Teknik Bilgiler Kýlavuzuna bakýnýz. 

0V

Motor thermistor
input

T1

B7

Eðer Pr 34 th’ye ayarlanýr ve terminal B7 motor termistorü için kullanýlýrsa, Pr 05 ile 
ayarlanan B7 terminali kofigürasyonu geçersiz olur.
Giriþ modu th olarak ayarlandýðýnda mode tuþuna dört defa basýnýz. Bu durumda Analog 
referans 2 sürücü hýz referansý olarak kullanýlmayacaktýr.

No Fonksiyon Aralýk Fabrika deðerleri Tip

35 Dijital Çýkýþ kontrolü (terminal B3) n=0, At.SP, Lo.SP, hEAL, 
Act, ALAr, I.Lt, At.Ld, USEr n=0 RW

Bu parametre Pr 12’nin ayarlanmasý ile otomatik olarak deðiþir. Pr 12 bu parametreyi 
otomatik olarak kontrol etmeye ayarlandýðýnda, bu parametre bir daha deðiþtirilemez.

Bu parametre deðiþikliði  MODE tuþuna basýlarak parametre deðiþtirme modundan 
çýkýlýrken etkin olur.

No Fonsiyon Aralýk Fabrika deðerleri Tip
36 Analog çýkýþ kontrolü (terminal B1) Fr, Ld, A, Por, USEr Fr RW

 Bu parametre deðiþikliði  MODE tuþuna basýlarak parametre deðiþtirme modundan 
çýkýlýrken etkin olur.

No Fonksiyon Aralýk Fabrika deðerleri Tip
37 Maksimum anahtarlama frekansý 3,  6, 12, 18 kHz 3 RW

 18kHz anahtarlama frekansý 400V CommanderSK Boy B,C ve D ile 200V Boy D 
sürücülerde bulunmaz
Commander SK Kullaným Kýlavuzu 33
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0: Otoayar yok
1: Statik otoayar (motor dururken kendini ayarlama)
2: Dinamik otoayar (motor dönerken kendini ayarlama)

Motor anma frekansýný giriniz (motor üzerindeki plakada yazýlýdýr).
Motora uygulanacak gerilim/frekans özeðrisini tanýmlar.

Auto: Pr 07 ve Pr 39  parametreleri ile motorun kutup sayýsý otomatik olarak 
hesaplanýr.

2P: 2 kutuplu motor için ayarlama yapar
4P: 4 kutuplu motor için ayarlama yapar
6P: 6 kutuplu motor için ayarlama yapar
8P: 8 kutuplu motor için ayarlama yapar

Ur S: Sürücünün her çalýþmasýnda ve durmasýnda stator direncini ölçer.
Ur: Hiçbir ölçüm yapýlmaz 
Fd: Sabit gerilim kuvvetlendirme
Ur A: Sürücü ilk defa kullanýldýðýnda ölçülmüþ olan stator direnci deðeri ile çalýþma
Ur I: Her enerji verildiðinde ölçülecek olan stator direnci deðeri ile çalýþma
SrE: Karesel yük karakteristiði
Tüm Ur modlarýnda, sürücü açýk çevrim vektör kontrollu olarak çalýþtýrýr.

No Fonksiyon Aralýk Fabrika deðerleri Tip
38 Otoayar 0 ~ 2 0 RW

Dinamik otoayar seçildiðinde, sürücü motoru Pr 02’de belirtilen maksimum hýzýn 2/3  üne 
kadar çýkaracaktýr  

Statik otoayar yapýlacaðý zaman motor mutlaka durdurulmalýdýr.

Dinamik otoayar yapýlacaðý zaman motor mutlaka durdurulmalý ve yüksüz olmalýdýr. 

Oto ayar iþlemi baþlatýldýðýnda, sürücü normal olarak çalýþtýrýlmadan önce mutlaka iþlem 
tamamlanmalýdýr. Eðer iþlem tamamlanmaz ise (Sürücü etkin konumdan çýkartýlýr veya 
arýza verirse) motor ancak otoayar hýzýnda (anma hýzýnýn 2/3 si)  çalýþtýrýlabilir . 

No Fonksiyon Aralýk Fabrika deðerleri Tip
39 Motor anma frekansý 0.0 ~ 1500.0 Hz EUR: 50.0, USA: 60.0 RW

No Fonksiyon Aralýk Fabrika deðerleri Tip
40 Motor kutup sayýsý Auto, 2P, 4P, 6P, 8P Auto RW

No Fonksiyon Aralýk Fabrika deðerleri Tip
41 Akým modu seçimi 0 ~ 5 Ur I RW

Sürücünün fabrika deðerleri Ur I modundadýr. Bunun anlamý, sürücü her enerji 
verildiðinde ve etkin olduðunda statik otoayar yapar. Eðer sürücü etkin ve enerji verildiði 
durumlarda, yükler sabit deðil ise, baþka bir mod seçilmesi gerekir. Bu durumda baþka 
bir mod seçilmez ise motorun düþük performansta çalýþmasýna, OI.AC, It.AC veya OV 
hatalarýný vermesine sebep olur.
34 Commander SK Kullaným Kýlavuzu
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Pr 41’de Fd veya SrE seçildiðinde gerilim kuvvetlendirme seviyesi ayarlanýr.

2.4: 2400 baud
4.8: 4800 baud
9.6: 9600 baud
19.2: 19200 baud
38.4: 38400 baud

Sürücünün seri haberleþmesi için geçerli olan tekil adresini belirtir.

Sürücünün içinde bulunan yazýlým sürümünü tanýmlar.
Pr 46 dan Pr 51’e  kadar olan parametreler, Pr 12 motor frenleme moduna 
ayarlandýðýnda kullanýlabilir.

Frenin uygulanmasý veya býrakmasý için gerekli motor akýmýnýn % eþik deðeri. 
Eðer frekans deðeri > Pr 48 ve  akým deðeri > Pr 46 ise fren býrakma iþlemi baþlar.
Eðer frekans deðeri < Pr 47 ise fren anýnda devreye girer. 

Fren býrakma ve fren uygulama frekanslarýný tanýmlar.
Eðer akým deðeri > Pr 46 ve frakans deðeri > Pr 48 ise, fren býrakma iþlemi baþlar.
Eðer akým deðeri < Pr 49 ise ve sürücü durma komutu almýþ ise, fren anýnda devreye 
girer.

Frekans ve yük koþullarý uygun olduðu andan itibaren fren býrakma anýna kadar geçen 
zamaný tanýmlar. Rampa bu durumda sabit kalýr.

Fren býraktýktan sonra rampayý etkinleþtirme arasýndaki gecikmeyi tanýmlar.

No Fonksiyon Aralýk Fabrika deðerleri Tip
42 Düþük frekans gerilim kuvvetlendirmesi 0.0 ~ 50.0 % 3.0 RW

No Fonksiyon Aralýk Fabrika deðerleri Tip
43 Seri haberleþme hýz deðeri 2.4, 4.8, 9.6, 19.2, 38.4 19.2 RW

No Fonksiyon Aralýk Fabrika deðerleri Tip
44 Seri haberleþme adresleri 0 ~ 247 1 RW

No Fonksiyon Aralýk Fabrika deðerleri Tip
45 Yazýlým sürümü 1.00 ~ 99.99 RO

No Fonksiyon Aralýk Fabrika deðerleri Tip
46 Fren býrakmak için akým eþiði

0 ~ 200 %
50

RW
47 Freni uygulamak için akým eþiði 10

No Fonksiyon aralýk Fabrika deðerleri Tip
48 Frenleme býrakma frekansý

0.0  ~ 20.0 Hz
1.0

RW
49 Frenleme uygulama frekansý 2.0

No Fonksiyon Aralýk Fabrika deðerleri Tip
50 Fren býrakma gecikmesi 0.0 ~ 25.0 sn 1.0 RW

No Fonksiyon Aralýk Fabrika deðerleri Tip
51 Fren býrakma sonrasý gecikme 0.0 ~ 25.0 sn 1.0 RW
Commander SK Kullaným Kýlavuzu 35
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Þekil 6-12 Fren foksiyon diyagramý

Þekil 6-13 Fren çalýþma zamanlamasý 

Sürücüye sahayolu Çözüm Modülü eklendiðinde Pr 52’den Pr 54’e kadar parametreler belirir.

Daha fazla bilgi için Sahayolu Opsiyon Modülü kullaným kýlavuzuna bakýnýz.

No Fonksiyon Aralýk Fabrika deðerleri Tip
52 Sahayolu haberleþme adresi 0 ~ 255 0 RW

No Fonksiyon Aralýk Fabrika deðerleri Tip
53 Sahayolu haberleþme hýz deðeri 0 ~ 8 0 RW

No Fonksiyon Aralýk Fabrika deðerleri Tip
54 Sahayolu haberleþme diyagonistik -128 ~ +127 0 RW
36 Commander SK Kullaným Kýlavuzu
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Sürücünün en son 4 hatasýný gösterir.

Kullanýcý programý etkin fonksiyonu kullanýcý programýnýn çalýþtýrýlmasýný ve 
durdurulmasýný saðlar.
0: Kullanýcý programýný durdurur.
1: Kullanýcý programýný çalýþtýrýr (LogicStick aparatý takýlý deðilken sürücü hata verir). 

Herhangi bir parametreye limit dýþý deðerin yazýlmasý halinde deðer, o parametre 
için geçerli olan maksimum/minimum limitli deðerde kalýr.

2: Kullanýcý programýný çalýþtýrýr. (LogicStick aparatý takýlý deðilken sürücü hata verir). 
Herhangi bir parametreye limit dýþý deðerin yazýlmasý halinde sürücü hata verir. 
PLC Ladder programý için Commander SK Ýleri Kullaným Kýlavuzuna bakýnýz. 

Kullanýcý programýnýn durumunu belirten parametredir.
-n: n nolu satýr çalýþýrken kullanýcý programý hata vererek durmuþ olduðunu gösterir. 

Göstergede bulunan hata satýrý numarasý negatif olarak gösterilir. 
0: Logic Stick ekli bir PLC Ladder programý yok
1: Logic Stick ekli bir PLC Ladder programý var fakat durdurulmuþ 
2: Logic Stick ekli bir PLC Ladder  programý var ve çalýþýyor
3: Logic Stick takýlmamýþ

Pr 61 den Pr 70’e ve Pr 71’ den Pr 80 ’e kadar olan parametreler, ileri düzeydeki 
parametrelere ulaþmak ve ayarlamak için kullanýlýr.
Örneðin: Pr 1.29 (Atlama frekansý 1) ayarlanmak istenir ise Pr 71 ’den  Pr 80 e olan 
parametrelerden birine 1.29 deðeri giriniz. Pr 1.29 ’un deðeri benzer olarak Pr 61 den Pr 
70.e kadar olan parametrelerden birinde görülür. Eðer Pr 71 1.29’a set edilir ise, Pr 61, 
Pr 1.29 ’da girilmiþ olan deðeri gösterir. 

Parametreler ile ilgili daha detaylý bilgi için Commander SK Ýleri Kullaným Kýlavuzuna 
bakýnýz.

No Fonksiyon Aralýk Fabriak deðerleri Tip
55 En son hata

0 RO
56 Pr 55 ’den önceki hata
57 Pr 56 ’den önceki hata
58 Pr 57 ’den önceki hata

No Fonksiyon Aralýk Fabrika deðerleri Tip
59 PLC Ladder programý etkin 0 ~ 2 0 RW

No Fonksiyon Aralýk Fabrika deðerleri Tip
60 PLC Ladder programý durumu -128 ~ +127 RO

No Fonksiyon Aralýk Fabrika deðeri Tip
61 to

Tanýmalanabilir parametreler kaynak olarak
70

Bazý parametreler sadece, sürücü etkin deðil iken, durmuþken veya hata vermiþ iken 
DUR/SÝL  tuþuna 1 sn süre ile basýlý tutularak aktif edilebilir.
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6.3 Parametre tanýmlarý - Seviye 3

Pr 71 den Pr 80 e ulaþýlmak istenen ileri parametre deðerleri girilir.
Bu parametrelerdeki deðerler Pr 61’de Pr 70’de görülür. Daha ayrýntýlý bilgi için 
Commander SK Ýleri Kullaným Kýlavuzu’na bakýnýz.

6.4 Diyagnostik parametreleri
Aþaðýda belirtilen sadece okunabilen parametreler (RO) sürücünün hatalarýný izlemek 
için kullanýlýr. Sayfa 44 Þekil 8 -1’de Diyagonistik mantýk diyagramýnda ayrýntýlarý 
bulabilirsiniz.

No Fonksiyon Aralýk Fabrika deðerleri Tip
71 to

Pr 61 ~ Pr 70 tanýmlama 0 ~ Pr 21.50 RW
80

No Fonksiyon Aralýk Tip
81 Seçilmiþ olan frekans referansý ±Pr 02 Hz RO
82 Rampa öncesi referans ±Pr 02 Hz RO
83 Rampa sonrasý referans ±Pr 02 Hz RO
84 DC bara gerilimi 0 ~ Sürücü maksimum DC gerilimi RO
85 Motor frakansý ±Pr 02 Hz RO
86 Motor gerilimi 0 ~ Sürücü etiket gerilimi(V) RO
87 Motor hýzý ±9999 rpm RO
88 Motor akýmý + Sürücü maksimum akýmý(A) RO
89 Motor aktif akým ± Sürücü maksimum akýmý(A) RO
90 Dijital G/Ç kelimesi 0 ~ 95 RO
91 Referans etkin göstergesi OFF (0) ~ On (1) RO
92 Geri çalýþma OFF (0) ~ On (1) RO
93 Jog çalýþma OFF (0) ~ On (1) RO
94 Analog giriþi 1 Seviyesi 0 ~ 100 % RO
95 Analog giriþi 2 Seviyesi 0 ~ 100 % RO
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7 Çabuk Devreye Alma
Bu talimat yeni kutusundan çýkarýlmýþ ve parametreleri fabrika deðerlerine ayarlý 
sürücüler için geçerlidir. 

7.1 Terminal kontrolu
Þekil 7-1 Gerekli olan minimum kontrol terminali baðlantýlarý

B7 klemensi açıldığında Local Hız Referansı seçilir.

0V

10k
(2kmin)

EUR USA

0V

&Stop (ters)

Start

Jog

10k
(2kmin)

T1

T2

T3

T4

B1

B2

B3

B4

B5

B6

B7

T1

T2

T3

T4

B1

B2

B3

B4

B5

B6

B7

Hız referansı
potansiyometresi

Uzak (akım) hız 
referansı girişi (A1)

+10V referans çıkışı

Hız referansı 
(gerilim) girişi (A2)

Analog çıkış
(motor hızı)

+24V çıkış

Dijital çıkış
(sıfır hız)

Sürücü etkin/sıfırlama

İleri çalış

Geri çalış

Lokal (A2)/Uzak (A1)
hız referansı seçimi

Hız referansı
potansiyometresi

Uzak (akım) hız 
referansı girişi (A1)

+10V referans çıkışı

Hız referansı 
(gerilim) girişi (A2)

Analog çıkış
(motor hızı)

+24V çıkış

Dijital çıkış
(sıfır hız)

Lokal (A2)/Uzak (A1)
hız referansı seçimi
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Ýþler Açýklama

Enerji verilmeden 
önce 

Emin olunuz:
• Terminal B4 açýk ve sürücü etkin sinyali verilmiyor
• B5 / B6 terminalleri açýk ve sürücü çalýþ sinyali verilmiyor 
• Sürücü motora baðlý
• Sürücü-motor baðlantýlarý Δ veya Y olarak doðru
• Sürücüye doðru beseleme gerilimi verilmiþ.

Sürücüye enerji 
verildiðinde 

Emin olunuz:

• Sürücü   göstermelidir.

Minimum ve 
Maksimum hýzý 
girin 

Giriniz:
• Minimum hýz deðeri Pr 01 (Hz)
• Maksimum hýz deðeri Pr 02 (Hz)

Hýzlandýrma ve 
yavaþlama 
rampa 
deðerlerini giriniz

Giriniz:
• Hýzlandýrma rampa deðeri Pr 03 (s/100 Hz)
• Yavaþlama rampa deðeri  Pr 04 (s/100 Hz)

Motor bilgi 
plakasý 
deyatlarýný girme

Giriniz:
• Motor akým deðeri giriniz Pr 06 (A)
• Motor hýz deðerini giriniz Pr 07 (d/dak)
• Motor gerilim deðerini giriniz Pr 08 (V)
• Motor güç faktörü giriniz Pr 09
• Eðer motor 50 / 60 Hz standartlarýnda deðil ise, Pr 39’u 

uygun ayarlayýnýz
Otoayarlamaya hazýr 
Etkinleþtirme ve 
Sürücüyü 
Çalýþýtýrma

Kapalý:
• Etkin ve Ýleri Çalýþ veya Geri Çalýþ sinyalleri 

Otoayarlama 

Commander SK motora baðlý iken otomatik ayar iþlemini 
yapacaktýr. Göstergede deðiþken olarak otoayarýn 
yapýldýðýna dair ’ Auto’ ve tunE’ ibareleri yanar.
Motor otoayar iþlemini tamamladýðýnda durmuþ olmalýdýr.
Sürücü her enerji verildiðinde çalýþmadan önce statik 
otoayar iþlemini yapar. Uygulama sýrasýnda bir problem 
olursa, Pr 41 ’e uygun deðer girilmesi gerekir.

Otoayar 
tamamlama

Otoayar bittiðinde göstergede    görülür.

Çalýþmaya hazýr
Çalýþ Sürücü motoru çalýþtýrmaya hazýrdýr.
Hýzýn artýrýlmasý 
ve azaltýlmasý

Motorun hýz potansiyometresini çevirerek hýzýn artýrýlmasýný 
veya azaltýlmasýný saðlayýnýz.

Durdurma

Motoru rampa kontrollu olarak durdurmak için ileri ve geri 
dön terminallerini açmak yeterlidir.
Eðer etkin terminali motor çalýþýrken açýlýrsa motor serbest 
olarak duracaktýr. 

Pr 02

tPr 01

100Hz

Pr 03
t

Pr 04

cos ∅

σLS

RS
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7.2 Tuþtakýmý Kontrolu
Þekil 7-2 Kontrol terminali için gerekli olan  minimum terminal baðlantýlarý 

Ýleri/Geri tuþunu tanýmlamak için, Commander SK Ýleri Kullaným Kýlavuzu’na bakýnýz.
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Ýþler Detay

Enerji verilmeden 
önce 

Emin olunuz:
• Terminal B4 açýk ve sürücü etkin sinyali vermiyor
• B5 / B6 terminalleri açýk ve sürücü çalýþ sinyali verilmiyor 
• Sürücü motora baðlý
• Sürücü-motor baðlantýlarý Δ veya Y olarak doðru
• Sürücüye doðru beseleme gerilimi verilmiþ.

Sürücüye enerji 
verildiðinde 

Emin olunuz:

• Sürücü   göstermelidir.

Minimum ve 
maksimum hýzý 
girin

Giriniz:
• Hýzlandýrma deðeri Pr 03 (s/100 Hz)
• Yavaþlatma deðeri  Pr 04 (s/100 Hz)

Hýzlandýrma ve 
yavaþlatma ramp 
deðerlerini giriniz

Giriniz:
• Hýzlandýrma deðeri Pr 03 (s/100 Hz)
• yavaþlatma deðeri Pr 04 (s/100 Hz)

Tuþtakýmý 
kontrolü seçme

Giriniz:
•  Pr 05 ’e  PAd  giriniz

Motor bilgi 
plakasý 
deyatlarýný girme

Giriniz:
• Motor akým deðeri giriniz Pr 06 (A)
• Motor hýz deðerini giriniz Pr 07 (d/dak)
• Motor gerilim deðerini giriniz Pr 08 (V)
• Motor güç faktörü giriniz Pr 09
• Eðer motor 50 / 60 Hz standartlarýnda deðil ise, Pr 39’u 

uygun ayarlayýnýz
Otoayarlamaya hazýr
Etkinleþtirme ve 
Sürücüyü 
Çalýþýtýrma

Kapalý:
• Etkin sinyali 
• RUN  tuþuna basýnýz

Otoayarlama

Commander SK motora baðlý iken otomatik ayar iþlemini 
yapacaktýr. Göstergede deðiþken olarak otoayarýn 
yapýldýðýna dair ’ Auto’ ve tunE’ ibareleri yanar.
Motor otoayar iþlemini tamamladýðýnda durmuþ olmalýdýr.
Sürücü her enerji verildiðinde çalýþmadan önce statik 
otoayar iþlemini yapar. Uygulama sýrasýnda bir problem 
olursa, Pr 41 ’e uygun deðer girilmesi gerekir.

Otoayar 
tamamlama

Otoayaralama bittiðinde göstergede :  görülür.

Çalýþmaya hazýr 
Çalýþ Sürücü motoru çalýþtýrmaya hazýrdýr.

Hýzý yükseltmek 
ve azaltmak 

  UP hýzý artýrýr 

  DOWN  hýzý azaltýr 
Durdurmak   STOP/RESET motoru durdurur.

Pr 02

tPr 01

100Hz

Pr 03
t

Pr 04

cos ∅
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8 Diyagnostikler

Cihazýnýzý tamir etmeye kalkmayýnýz. Hatalý sürücünün tamiri için satýcýnýza baþvurunuz.

Hata  
Kodu Durum Olasý nedenler

UU DC bara gerilimi düþük Giriþ AC gerilimi düþük
Ara devreden besleniyorsa bu kaynaðýn DC gerilimi düþük

OV DC bara gerilimi yüksek Yavaþlama zamaný makinanýn eylemsizliðine göre küçük 
seçilmiþ motor mekanik yük tarafýndan sürülüyor.

OI.AC** Ani AC aþýrý akým hatasý

Rampa zamaný yetersiz
Sürücü çýkýþýnda faz-faz veya faz-toprak arasý kýsa devre 
Sürücünün motora göre otoayar yapmasý gerekiyor
Motor veya baðlantýlarý deðiþmiþ, sürücünün motora göre otoayar 
yapmasý gerekiyor

OI.br** Frenleme direncinde ani aþýrý akým Frenleme direncinde aþýrý akým
Frenleme direnç deðeri çok küçük 

O.SPd Aþýrý hýz Motor aþýrý hýzda (tipik nedeni, mekanik yükün motoru 
döndürmesi)

tunE Otoayar hatasý Otoayar tamamlanmadan önce çalýþ sinyali kesiliyor

It.br Frenleme direncinde I2t hatasý Frenleme direncinde aþýrý güç

It.AC Aþýrý yük I2t hatasý
Aþýrý mekanik yük 
Sürücü çýkýþýnda faz-faz veya faz-toprak arasý kýsadevre
Sürücünün motora göre tekrar otoayar yapmasý gerekiyor

O.ht1 Termal model aþýrý sýcaklýk hatasý IGBT üzerinde aþýrý sýcaklýk oluþturabilecek durum tesbiti
O.ht2 Soðutucu üzerinde aþýrý sýcaklýk Soðutucu sýcaklýðý maksimum deðerden daha fazla 

th Motor termistörü hatasý Motorda aþýrý ýsýnma
O.Ld1* +24V veya dijital çýkýþ aþýrý yükü +24 V kaynak aþýrý yüklü veya kýsadevre
O.ht3 Termal model aþýrý ýsý Motor termal modeli hesaplanan aþýrý ýsý hatasý
cL1 Analog giriþ1 akým kaybý 4 - 20 mA veya 20 - 4mA modunda giriþ akýmý 3 mA den düþük
SCL Seri haberleþme hatasý Sürücü ile ana kontrolör arasýnda seri iletiþim hatasý

EEF EEPROM hatasý Muhtemel parametre deðerlerinin kaybolmasý ( fabrika 
deðerlerine ayarla( Sayfa 27, Pr 29’da bulabilirsiniz))

PH Faz yok veya fazlar dengesiz Sürücüyü besleyen giriþ fazlarýndan biri yok ( 200 / 400 V  üç 
fazlý üniteler için, diðerleri için geçerli deðildir).

rS Stator direnci ölçüm hatasý Motor sürücüye göre küçük
Ölçüm sýrasýnda motor kablosu baðlý deðil

CL.bt Kontrol kelimesi hatasý Kontrol kelimesinden dolayý oluþan hata
O.ht4 Doðrultucu güç modülü hatasý Doðrultucu güç modülü aþýrý ýsý hatasý 
C.Err SmartStick bellek hatasý Kötü baðlantý veya SmartStick belleðinde hata
C.dAt SmartStick boþ Okunan SmartStick yeni veya boþ
C.Acc SmartStick okuma/yazma hatasý Kötü baðlantý veya SmartStick arýzalý

C.rtg SmartStick-Sürücü deðerleri farklý Programlanmýþ SmartStick farklý özellikte sürücü tarafýndan 
okunuyor

O.cL Akým referansý giriþi aþýrý yükü Giriþ akýmý 25 mA den büyük

HFxx trip Donaným hatasý Sürücü dahili donaným hatasý (Ayrýntýlý bilgi içinn Commander 
SK Ýleri Kullaným Kýlavuzu’na bakýnýz)
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*    O.Ld1 hatasý Etkin/Silme terminallerinden kaldýrýlamaz. Dur/Sil   
      tuþunu kullanýnýz.
**   Bu hatalar oluþtuktan sonra 10 sn. süre ile kaldýrýlamaz.
Meydana gelebilecek sürücü hatalari için Commande SK Ýleri Kullaným Kýlavuzuna baþvurunuz.
Tablo 8-1 DC bara gerilimleri

Tablo 8-2 Alarm Uyarýlarý 

Þekil 8-1 Diyagnostik lojik diagramý

Sürücü gerilim 
deðeri UV hatasý UV Silme Frenleme seviyesi OV hatasý

110V 175 215 * 390 415
200V 175 215 * 390 415
400V 330 425 * 780 830

* Bu deðerler sürücünün beslenebileceði minimum DC gerilim deðerleridir.

Gösterge Durum Çözüm
OUL.d I x t aþýrý yük Motor akýmýný azaltýn

hot Soðutucu/IGBT sýcaklýðý yüksek Ortam sýcaklýðýný veya Motor (yük) akýmýný düþürün
br.rS Frenleme direnci aþýrý yükü Commander SK Ýleri Kullaným Kýlavuzu’na bakýnýz
AC.Lt Sürücü akým limitinde Commander SK Ýleri Kullaným Kýlavuzu’na bakýnýz
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Soðutma faný kontrolu (sadece B ve C boyutu üniteler için )
Fabrika deðerleri olarak, soðutucu fan kontrolü sürücüdeki soðutucu sýcaklý derecesi ile saðlanýr. 
Soðutucu sýcaklýðý 60°C’den düþük veya çýkýþ akýmý <75% sürücü etiket akýmý ise, soðutucu fan 
duracaktýr, Bu deðerler aþýldýðýnda soðutucu faný minimum 10sn boyunca tüm hýzla çalýþacaktýr. 
Daha ayrýntýlý bilgi için Commander SK Ýleri Kullaným Kýlavuzu’na bakýnýz.
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9 Opsiyonlar
Opsiyon Adý Fonksiyon Resim

Kopyalama Modülü
Sürücü parametrelerini saklamak veya benzer sürücüler 
arasýnda aktarmak veya gerektiðinde tekrar sürücüye 
yüklemek için kullanýlan kopyalama modülüdür. 

Programlama 
Modülü

Kullanýcýnýn PLC fonksiyonlarýnýn kullanabilmesini 
saðlayan ve sürücünün ön kýsmýna takýlan modüldür.

Programlama 
Modülü koruyucusu Programlama modülünün korunmasýný saðlar

SM-I/O Lite* Gerçek saatsiz giriþ/çýkýþ artýrým  ek modülü 
SM-Timer I/O* Gerçek saatli giriþ/çýkýþ artýrým ek modülü 
SM-I/O PELV Ek giriþ/çýkýþ modülü
SM-I/O 24V 
Korumalı

48V aþýrý gerilim korumalý giriþ/çýkýþ modülü. 2xAnalog 
çýkýþ, 4xDigital giriþ/çýkýþ, 3xDigital giriþ, 1xröle çýkýþý 

SM-PROFIBUS-DP*

Sahayolu haberleþme modülleri 
SM-DeviceNet*
SM-CANopen*
SM-INTERBUS*
SM-Ethernet*

SM-Harici tuþ takýmý Yardým tuþlarý olan çok dilli LCD ekran göstergeli, 
çýkarýlýp takýlabilen, IP54 (NEMA 12) tuþ takýmý.

SK-Harici tuþ takýmý Fonksiyon tuþlarý olan,  eklenenip çýkartýlabilen IP54 
(NEMA 12) LED tuþ takýmý.

EMC filtresi 

Harici eklenebilen filtreler, hassas ekipmanlarýn 
bulunduðu yerlerde sürücünün kendi içinde bulunan 
EMC fltresi ile birlikte çalýþabilecek þekilde tasarlanmýþ 
cihazlardýr.

SK-Dirseði Kablo sabitleme dirseði.

NEMA 1 kapaðý Sürücünün üst ve yan kýsýmlarýný kapatan ve NEMA 1 
standartlarýna uyumluluðu saðlayan kapaktýr.

CT comms kablosu
RS232 ile RS485 arasýnda yalýtýlmýþ çevirici kablodur.   
CTSoft veya SyPT Lite programlarý ile PC/Laptop 
bilgisayar baðlantýsý kurmak için kullanýlýr.

CT USB comms 
kablosu

USB ile RS485 arasýnda yalýtýlmýþ çevirici kablodur. 
CTSoft veya SyPT Lite programlarý ile PC/Laptop 
bilgisayar baðlantýsý kurmak için kullanýlýr.

AC giriþ þok bobini. Besleme gerilimi harmoniklerinin azaltýlmasýný saðlar.
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*  Sadece B boy ve C boy sürücüler için geçerlidir. 
Opsiyonlar hakkýnda detaylý bilgiyi www.controltechniques.com adresinden bulabilirsiniz

9.1 Dökümantasyon
Commander SK Kullaným Kýlavuzu ile birlikte, Commander SK için aþaðýdaki belirtilen 
diðer kullaným kýlavuzlarý da mevcuttur:
Commander SK Teknik Bilgi Kýlavuzu
Bu kýlavuz, aþaðýda belirtilen teknik bilgileri içerir:

Commander SK Ýleri Derece Kullaným Kýlavuzu 
Bu kýlavuz sürücünün tüm ileri parametreleri ve seri baðlantýlarý hakkýndaki detaylarýn 
bulunduðu bir kitaptýr. Sürücünün ayarlanmasý hakkýnda bazý örneklerde bulunmaktadýr. 
Commander SK EMC Kýlavuzu 
Sürücünün EMC özellikleri ile ilgili ayrýntýlý bilgileri içerir.
Opsiyon Modülü Kullaným Kýlavuzu /  Montaj Kýlavuzu 
Bu kýlavuz, Commander SK sürücüsünün mevcut opsiyonlarýnýn ayarlanmasýda 
kullanýlan tüm bilgileri en geniþ biçimde kullanýcýya sunar. 

Yukarýda açýklanan bütün kullaným kýlavuzlarý, sürücü ile birlikte verilen CD içinde 
bulunur veya www.controltech.com.tr adresinden temin edilebilir. 

CTSoft Laptop veya PC kullanýlarak parametre yüklenmesini ve 
okunmasýný saðlayan programdýr.  

SyPTLite Laptop veya PC kullanýlarak sürücünün içinde PLC 
fonksiyonlarýný geliþtirmeye yarayan programdýr.

Gland Kapak Kablolarýn kanalýný kapatmaya yarayan alt metal kapak. 

• Sigorta deðerleri • Kirlilik derecesi • Aðýrlýklar
• Kablo boyutlarý • Titreþim limitleri • Kayýplar
• Frenleme direnci bilgileri • Nem • Deðer bilgileri 
• IP deðerleri • Rakým • EMC filtre bilgileri 
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10 Parametre Listesi
Par Tanýmlama Fabrika Deðerleri 1. Ayar 2. Ayar

EUR USA
1. Seviye parametreleri

01 Minimum hýz (Hz) 0.0
02 Maksimum hýz (Hz) 50.0 60.0
03 Hýzlanma süresi (s/100 Hz) 5.0
04 Yavaþlama süresi (s/100 Hz) 10.0
05 Sürücü Konfigürasyonu AI.AV
06 Motor akýmý (A) Sürücü etiket akýmý
07 Motor hýzý (rpm) 1500 1800
08 Motor gerilimi deðeri (V) 230 / 400 230 / 460
09 Motor güç faktörü (cos ϕ) 0.85
10 Parametre ulaþýmý L1

2. Seviye parametreleri
11 Start/Stop lojic seçimi 0 4
12 Fren kontrolü etkin diS
13 Kullanýlmýyor14
15 Jog referansý (Hz) 1.5
16 Analog 1 girþi modu (mA) 4-.20
17 Negatif ön hýz etkin OFF (0)
18 Ön hýz 1 (Hz) 0
19 Ön hýz 2 (Hz) 0
20 Ön hýz 3 (Hz) 0
21 Ön hýz 4 (Hz) 0
22 Yük gösterge birimi Ld
23 Hýz gösterge birimi Fr
24 Kullanýcý tanýmlý çarpan 1.000
25 Kullanýcý güvenlik kodu 0
26 Kullanýlmýyor
27 Enerjilendirme tuþ takýmý referansý 0
28 Parametre kopyalama no
29 Fabrika deðerlerini yükleme no
30 Rampa modu seçme 1
31 Duruþ modu seçme 1
32 Deðiþken moment seçimi OFF (0)
33 Dönen motoru yakalama 0
34 B7 terminali modu seçimi dig
35 Digital çýkýþ modu (terminal B3) n=0
36 Analog çýkýþ modu (terminal B1) Fr

37 Maksimum anahtarlama frekansý 
(kHz) 3

38 Otoayar 0
39 Motor anma frekansý seçimi (Hz) 50.0 60.0
40 Motor kutup sayýsý Auto
41 Gerilim modu seçimi Ur I
42 Düþük frekans gerilim yükseltimi (%) 3.0
43 Seri haberleþme hýzý 19.2
44 Seri haberleþme adresi 1
45 Yazýlým versiyonu
46 Fren býrakma akýmý eþik deðeri (%) 50
48 Commander SK Kullaným Kýlavuzu
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47 Fren tutma akým eþik deðeri (%) 10
48 Fren býrakma frekansý (Hz) 1.0
49 Fren tutma frekansý  (Hz) 2.0
50 Fren býrakma ön gecikmesi (s) 1.0
51 Fren býrakma sonrasý gecikme (s) 1.0
52 Sahayolu ardesi 0
53 Saha yolu haberleþme hýzý 0
54 Sahayolu adresi 0
55 Son hata 0
56 Pr 55’den önceki hata 0
57 Pr 56’dan önceki hata 0
58 Pr 57’den önceki hata 0
59 PLC ladder programý etkin 0
60 PLC ladder programý durumu
61 Tanýmlanabilir parametre 1
62 Tanýmlanabilir parametre 2
63 Tanýmlanabilir parametre 3
64 Tanýmlanabilir parametre 4
65 Tanýmlanabilir parametre 5
66 Tanýmlanabilir parametre 6
67 Tanýmlanabilir parametre 7
68 Tanýmlanabilir parametre 8
69 Tanýmlanabilir parametre 9
70 Tanýmlanabilir parametre 10

3. Seviye parametreleri 
71 Pr 61 tanýmlama parametresi
72 Pr 62 tanýmlama parametresi
73 Pr 63 tanýmlama parametresi
74 Pr 64 tanýmlama parametresi
75 Pr 65 tanýmlama parametresi
76 Pr 66 tanýmlama parametresi
77 Pr 67 tanýmlama parametresi
78 Pr 68 tanýmlama parametresi
79 Pr 69 tanýmlama parametresi
80 Pr 70 tanýmlama parametresi
81 Akým referansý seçimi
82 Rampa öncesi referansý
83 Rampa sonrasýreferansý
84 DC bus akýmý
85 Motor frekansý
86 Motor gerilimi
87 Motor hýzý
88 Motor akýmý
89 Motor aktif akýmý
90 Digital giriþ/çýkýþ okunma kelimesi
91 Referans etkin göstergesi
92 Geri seçim göstergesi
93 Jog seçim göstergesi
94 1. seviye analog giriþi
95 2. seviye analog giriþi

Par Tanýmlama Fabrika Deðerleri 1. Ayar 2. Ayar
EUR USA
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11 UL Listesi Bilgileri
Table 11-1 Onaylar

11.1 Genel UL Bilgileri (Commander SK Boy A, B ve C için)
11.1.1 Uygunluk

Sürücü aþaðýdaki koþullar saðlandýðýnda UL listesine uyumludur:
• Tesisatýnda sadece  60 / 75°C (140 / 167°F) 1.sýnýf bakýr kablo kullanýlmalýdýr. 
• Sürücü çalýþýrken ortam sýcaklýðý 40°C (104°F) üzerinde olmamalýdýr.
• Terminal sýkma momenti özellikleri Bölüm 4.1 deki” Klemens Sýkma Dereceleri” 

bölümünde gösterilmiþtir. 
• Sürücü baðýmsýz bir pano içinde konmalýdýr.  Sürücü UL “Açýktip” pano deðerlerine 

sahiptir. 
• Sürücü UL listesindeki CC sýnýfý hýzlý tepkili sigortalar ile korunmalýdýr. Örneðin 

Bussman Limitron KTK serisi, Gould Amp-Trap ATM serisi veya muadili.

11.1.2 AC besleme þartlarý 
Sürücü maksimum 264Vac gerilimde (200V sürücüler), 528Vac (400V sürücüler) veya 
132Vac (110V sürücüler) 100kA e kadar simetrik hata akýmlý þebekelerde kullanýlmaya 
uygundur.

11.1.3 Motorun aþýrý yüke karþý korumasý 
Sürücü motoru aþýrý yüke karþý korur.  Aþýrý yük koruma seviyesi motor tam yük akýmýnýn 
%150 sidir. Motorun aþýrý yüke karþý saðlýklý olarak korunabilmesi için Pr 06 ya motor 
akýmý deðeri doðru olarak girilmelidir. Koruma seviyesi gerektiðinde %150 den düþük 
deðerlere ayarlanabilir. Daha ayrýntýlý bilgi için Commander SK Ýleri Kullaným Kýlavuzu 
’na bakýnýz.  

11.1.4 Aþýrý hýza karþý koruma 
Sürücünün aþýrý hýza karþý korunmasý vardýr. Bununla beraber sürücü, baðýmsýz yüksek 
duyarlýklý aþýrý hýz koruma cihazlarý seviyesinde bir koruma saðlamaz.

CE Onayı Avrupa

C Tick onayı Avusturalya

UL / cUL onayı ABD & Kanada
R
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